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TERIMLER, SIMGELER VE KISALTMALAR

AKIM: Hava, su gibi akigkan maddelerin veya elektrik yiiklerinin belli bir yonde akisini, yer
degistirmesini,
ALGORITMA: Bir isi yapmak igin tanimlanmus islemler kiimesini,

ARA YUZ: Kullanicinin bir makine, cihaz, bilgisayar programi ya da karmasik aletlerle
etkilesimini saglayan yontemlerin bileskesini,

BAKIM: Ilgili makine, donanim, alet ya da sistemlerin asinmis, periyodik olarak degismesi
gereken veya kullanim omrii dolan sarf malzemelerinin ve pargalarinin degistirilmesini,
yaglama, temizlik tlirii islemlerin gerceklestirilmesini ve ayarlarinin teknik talimatlara ve
kullanim kilavuzlarina gore yapilmasini kapsayan ¢aligmalart,

DEBI: Birim zamanda birim kesitten gecen akiskanmn miktarin,

DEVRE SEMASI: Bir sistemi olusturan hidrolik, pndmatik ve elektrik ekipmanin birbirleri
ile olan baglantilarin1 gésteren ¢izimi,

DEVREYE ALMAK: Kurulumu yapilmis olan mekatronik iiriin ve mekatronik iiretim
sistemlerinin tanimlanmis tiim fonksiyonlarini yerine getirecek sekilde ¢alismasini saglamayi,

ELEKTROHIDROLIK: Elektrikli unsurlar ile c¢alismasi saglanan ve kumanda edilen
hidrolik sistemleri,

ELEKTROMEKANIK: Elektrikli unsurlar ile ¢alismasi saglanan ve kumanda edilen
mekanik sistemleri,

ELEKTROPNOMATIK: Elektrikli unsurlar ile ¢alismasi saglanan ve kumanda edilen
pnomatik sistemleri,

ESD (ELEKTRO STATIK DESARJ): Farkl1 gerilim potansiyeline sahip iki cisim arasinda,
stirtlinme veya ayrilma sonucu meydana gelen elektrik yiik alis verisi,

FONKSIYON TESTI: Mekatronik iiriin ve mekatronik iiretim sistemlerinin tanimlanmus
islevlerinin kontrolii i¢in yapilan testleri,

GERILIM: Bir iletkenin uglar arasindaki potansiyel farki, voltaji,

HIDROLIK: Basingh sivilar vasitastyla giiciin iletimi, kontrolii ve kullanimi ile ilgili
teknolojiyi,

HUCRE: Mekatronik iiriin ve mekatronik iiretim sistemini olusturan birimlerin her birini,

HUCRESEL TASARIM: Mekatronik iiriin ve mekatronik iiretim sistemini olusturan
birimlerin tasarimini,

ISCO: Uluslararasi Standart Meslek Siniflamasi’ni,
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ISG: Is Saghg: ve Giivenligini,

KALIBRASYON: Belirlenmis kosullar altinda, dogrulugu ulusal veya uluslararasi
standartlar ile belgelenmis bir 6l¢lim standardini veya sistemini kullanarak diger 6l¢tim ve test
aletinin dogrulugunun 6Slgiilmesi, sapmalarin belirlenmesi ve dokiiman haline getirilmesi igin
kullanilan 6l¢iimler dizisini,

KiSISEL KORUYUCU DONANIM (KKD): Calisani, yiiriitiilen isten kaynaklanan, bir
veya birden fazla saglik ve gilivenlik tehlikesine karsit koruyan, ¢alisan tarafindan giyilen,
takilan veya tutulan herhangi bir alet, malzeme veya cihazi,

KRITIK YEDEK PARCA: Tedarik edilme siiresi uzun ve arizasi durumunda sistemin
durmasina neden olan pargalari,

MEKATRONIK URETIM SISTEMI: Mekanik, -elektrik, elektronik ve bilisim
teknolojilerini igeren tiretim sistemlerini,

MEKATRONIK URUN: Mekanik, elektrik, elektronik ve bilisim teknolojilerini igeren
uriini,
MEKATRONIK: Mekanik, elektrik, elektronik ve bilisim teknolojilerini igeren disiplinler

arasi bilim dalini, meslek alanini,

ONARIM: Tlgili makine, donanim, alet ya da sitemlerde meydana gelen arizalarin tespit
edilmesini ve giderilmesini ifade eden islemler biitiiniinii,

OTOMASYON: Islerin tanimlanmis bir akisa gore gerektiginde insan denetiminde makineler
velveya sistemler tarafindan otomatik olarak yapilmasini,

PARAMETRE LISTESI: Elektronik bir iiriiniin kumanda ettigi sistemin calisma seklini
belirleyen degiskenleri,

PERFORMANS TESTI: Mekatronik iiriin ve mekatronik iiretim sistemlerinin ¢iktilarinin
tanimlanan kalite ve zamana uygunlugunu kontrol eden testleri,

PNOMATIK: Basingli gazlar vasitasiyla giiciin iletimi, kontrolii ve kullammu ile ilgili
teknolojiyi,

PROJE: Bir ekibin, 6zgiin bir mekatronik {irlin veya 6zgiin bir mekatronik {liretim sistemini
gerceklestirmek lizere, baglangici ve bitisi belirli bir siire ve sinirli bir finansman dahilinde,
birtakim kaynaklar kullanarak, miisteri memnuniyetini, kaliteyr ve olas1 riskleri yonetmek
kosuluyla, tanimlanmis teknik ve ticari hedefler dogrultusunda 6zgiin bir plani baslatma,
yiiriitme, kontrol etme ve sonuca baglama siirecini,

REVIZYON: Yeniden gozden gegirip diizeltmeyi,

RISK: Tehlikeli bir olayin meydana gelme olasilig1 ile sonuglarmin bilesimini,
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SIMULASYON: Sistem fonksiyonlarmin gercege uygun olarak bilgisayar ortaminda
calistirilmasini,

TALASLI IMALAT YONTEMLERI: Mekanik parcalarin uygun talash imalat
tezgahlarinda (torna, freze vb.), belirlenmis kesici takimlar yardimiyla kesme operasyonuna
tabi tutularak sekillendirilmesini kapsayan imalat yontemlerini,

TALASSIZ IMALAT YONTEMLERI: Uretim asamalarinda talas ¢ikarmayan
dokiimciiliik, biikkme, kaynak, kalip¢ilik gibi imalat yontemlerini,

TEHLIKE: Isyerinde var olan ya da disaridan gelebilecek, calisani veya isyerini
etkileyebilecek zarar veya hasar verme potansiyelini,

TOLERANS: Bir 6l¢iiyle ilgili kabul edilebilir sinir degerlerini,

YEDEK ALMAK: Bir dosyay1 ya da sistemin o anki halini kullanilan etkin disk alani
disinda bir yere kopyalamayi

ifade eder.
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1. GIRIS

Mekatronik Sistem Operatorii (Seviye 5) ulusal meslek standardi 5544 sayili Mesleki
Yeterlilik Kurumu (MYK) Kanunu ile anilan Kanun uyarinca ¢ikartilan “Ulusal Meslek
Standartlarinin Hazirlanmas1 Hakkinda Yonetmelik” ve “Mesleki Yeterlilik Kurumu Sektor
Komitelerinin Kurulus, Gorev, Calisma Usul ve Esaslart Hakkinda Yonetmelik™ hiikiimlerine

gore MYK’nin gorevlendirdigi Teknolojik Egitimi Gelistirme Vakfi (TEGEV) tarafindan
hazirlanmstir.

Mekatronik Sistem Operatorii (Seviye 5) ulusal meslek standardi, sektordeki ilgili kurum ve
kuruluslarin goriisleri alinarak degerlendirilmis, MYK Elektrik ve Elektronik Sektor Komitesi
tarafindan incelendikten sonra MYK Yd6netim Kurulunca onaylanmistir.

© Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2011 Sayfa 7



Mekatronik Sistem Operatorii (Seviye 5) 11UMS0152-5/ 09.08.2011/ 00
Ulusal Meslek Standard: Referans Kodu / Onay Tarihi / Rev. No

2. MESLEK TANITIMI
2.1. Meslek Tanimi

Mekatronik Sistem Operatorii (Seviye 5), mekatronik {iriin ve mekatronik iiretim
sistemlerinin iretildigi ve/veya kullanildig1 sektorlerde, is sagligi ve giivenligi 6nlemlerini
alarak, ¢evre koruma mevzuatina ve kalite yonetim sistemi dokiimanlarina uygun sekilde,
yetkisi dahilinde ve talimatlara gére mekatronik iiriin ve mekatronik tiretim sistemleri ile ilgili
tanimli proje yonetimi, tanimli hiicresel tasarim, montaj, test ve kabul islemleri, yer
degistirme, bakim, onarim ve revizyon yapma bilgi, beceri ve yetkinligine sahip kisidir. Bu
gorevleri yerine getirebilmesi icin gerekli olan mekanik, elektrik, elektronik, pndmatik,
hidrolik, yazilim bilgi ve becerisine sahiptir.

2.2. Meslegin Uluslararasi Simiflandirma Sistemlerindeki Yeri

ISCO08: 3119 (Baska yerde smiflandirilmamis fizik ve mihendislik bilimleri
teknisyenleri)

2.3. Saglik, Giivenlik ve Cevre ile Tlgili Diizenlemeler

4857 Sayili Is Kanunu

5510 Sayil1 Sosyal Sigortalar ve Genel Saglik Sigortas1 Kanunu

Agir ve Tehlikeli Isler Yonetmeligi

Ambalaj Atiklarinin Kontrolii Yo6netmeligi

Atik Yonetimi Genel Esaslarina Iliskin Yonetmelik

Binalarin Yangindan Korunmasi Hakkinda Yonetmelik

Biiyiik Endiistriyel Kazalarin Kontrolii Hakkinda Y6netmelik

Calisanlarin Is Saglig1 ve Giivenligi Egitimlerinin Usul ve Esaslart Hakkinda Y&netmelik
Cevresel Giiriiltiiniin Degerlendirilmesi ve Yonetimi Y 6netmeligi

Elle Tasima Isleri Yonetmeligi

Giirtlti Yonetmeligi

Giivenlik ve Saglik Isaretleri Y6netmeligi

Hazirlama, Tamamlama ve Temizleme Isleri Yonetmeligi

Is Ekipmanimin Kullaniminda Saglik ve Giivenlik Sartlar1 Y6netmeligi

Isci Sagligi ve Is Giivenligi Tiiziigii

Isyeri Bina ve Eklentilerinde Alinacak Saglik ve Giivenlik Onlemlerine Iliskin Y&netmelik
Kanserojen ve Mutajen Maddelerle Caligmalarda Saglik ve Giivenlik Onlemleri Hakkinda
Y 6netmelik

Kati Atiklarin Kontrolii Yonetmeligi

Kimyasal Maddelerle Calismalarda Saglik ve Giivenlik Onlemleri Hakkinda Y&netmelik
Kisisel Koruyucu Donanim Y 6netmeligi

Kisisel Koruyucu Donanimlarin Isyerlerinde Kullanilmas1 Hakkinda Y 6netmelik

Makine Emniyeti Yonetmeligi

Muhtemel Patlayict Ortamda Kullanilan Teghizat Ve Koruyucu Sistemler Ile Tlgili
Y 6netmelik
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Parlayic1 Patlayici Tehlikeli ve Zararli Maddelerle Calisilan Isyerlerinde ve Islerde Almacak
Tedbirler Hakkinda Tiiziik

Patlayici Ortamlarin Tehlikelerinden Calisanlarin Korunmasi Hakkinda Y6netmelik

Tehlikeli Atiklarin Kontrolii Yonetmeligi

Tehlikeli Maddelere ve Miistahzarlara Iliskin Giivenlik Bilgi Formlarinin Hazirlanmasi ve
Dagitilmas1 Hakkinda Y 6netmelik

Tehlikeli Maddelerin  ve Miistahzarlarin  Smiflandirilmasi,  Etiketlendirilmesi  ve
Ambalajlanmas1 Hakkinda Y 6netmelik

Titresim Yonetmeligi

TS 18001 Is Saglig1 ve Giivenligi Yénetim Sistemi

TS EN ISO 14001 Cevre Yonetim Sistemi

TS EN ISO 9001 Kalite Yonetim Sistemi

TS ISO/IEC 27001 Bilgi Giivenligi Yo6netim Sistemi

Ayrica; is saghg ve gilivenligi ve cevre ile ilgili yiiriirlikte olan, kanun, tiizik ve
yonetmeliklere uyulmasi ve konu ile ilgili risk degerlendirmesi yapilmasi esastir.

2.4. Meslek ile ilgili Diger Mevzuat

Meslege iliskin diger mevzuat bulunmamaktadir.

2.5. Cahlisma Ortam ve Kosullar1

Mekatronik Sistem Operatorii (Seviye 5) acik ve kapali alanlarda, gerektiginde yliksekte
calisir. Calisma ortami ve kosullar1 sektorlere gore farkliliklar gosterir. Mekatronik Sistem
Operatorii ¢aligma alaninda faaliyetlerini yiiriitirken uygun kisisel koruyucu donanim
kullanir. Meslegin icrast esnasinda is sagligr ve giivenligi onlemlerini gerektiren kaza ve
yaralanma riskleri bulunmaktadir.

2.6. Meslege Iliskin Diger Gereklilikler

Calistig1 sektore bagli olarak “Agir ve Tehlikeli Islerde Calisacaklara Ait Ise Giris veya
Periyodik Muayene Formu” raporuna sahip olmas1 gerekir.
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3. MESLEK PROFILIi )
3.1.  Gorevler, Islemler ve Basarim Olgiitleri

Gorevler islemler Basarim Olgiitleri
Kod | Ad Kod | Adi Kod Aciklama
A1l Is saglig1 ve giivenligi konusundaki normlarin anlagilmasi igin, isyerinin

diizenledigi egitimlere veya isyeri disindaki kurumlarin egitimlerine katilir.

A12 Yapilan ige uygun is elbiseleri ve kisisel koruyucu donanimlar1 (KKD)
o kullanilmasini saglar.

A13 Kisisel koruyucu donanimlarin, eksikligini, kullanima uygunlugunu ve son
o kullanim tarihlerini kontrol eder, uygun olmayanlar1 yenileri ile degistirir.

Is saghig1 ve giivenligi

A1 konusundaki yasal ve isyerine | A.1.4 Is saglig1 ve giivenligi koruma ve miidahale araglarini uygun ve ¢alisir sekilde

bulundurulmasini saglar.

is saglis iivenligi ait kurallar1 uygulamak i =
¥ SAgTEl ve guven &l Is saglig1 ve giivenligi ile ilgili ulusal ve uluslar arasi talimatlara ve yonetmeliklere
A yangin ve acil durum Al5 uvalmasin saslar
kurallarini uygulamak y gar
(Devami var) Yapilan galigsmaya ait uyari isaret ve levhalarini talimatlar dogrultusunda
A.l6 yerlestirilmesini ve ¢aligsma sirasinda koruyarak is alaninin ve personelinin
giivenligini saglar.
Al7 Is saglig1 ve giivenligini tehlikeye atacak durumlari ortadan kaldirir.
Riskli maddelerin kullanimi sirasinda gereken 6zeni gosterir ve belirlenmis
A2l . .
yerlerde uygun bir sekilde depolar.
A2 Risk etmenlerini azaltmak A2 Yaptigi isle ilgili tehlike ve riskleri ulusal mevzuat ve standartlar kapsaminda
o degerlendirerek, tehlikelerin belirlenmesi ¢aligmalarina katkida bulunur.
A.2.3 Risk faktorlerinin azaltilmasina yonelik yapilan ¢aligmalara katilir.
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Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Adi Kod Adi Kod Aciklama
A3l Statik elektrik biriktirme ve kivilcim atlama ihtimali olan uygulamalarda talimatlar
o dogrultusunda topraklama yapilmasini saglar, teknik emniyet 6nlemlerini alir.
A3.2 Tehlike durumlarini saptayip hizli bir sekilde yok etmek tizere 6nlem alma
o caligmalarint yiiriitiir.
is sagliz1 ve giivenligi, Tehlike durumunda acil A33 Aninda giderilemeyecek tiirden tehlike durumlarini yetkililere bildirir.
A yangm ve acil durum A3 durum prosedirlerini A34 Kullanilan ekipmana 6zel acil durum prosediirlerini uygular.
kurallarini uygulamak uygulamak
A35 Acil durumlarda kendisine tanimlanan gorevleri yerine getirir.
A3.6 Acil durumlarda ¢ikis veya kagis prosediirlerini uygular.
A37 Acil ¢ikis veya kagis ile ilgili deneyimleri ilgililerle ve is arkadaglariyla paylasmak

tizere yapilan periyodik ¢aligsmalara ve tatbikatlara katilir.
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Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Adi Kod Adi Kod Aciklama
Yaptigi isle ilgili olarak Cevre Boyut-Etki degerlendirmesi yapilmasina yardime1
B.1.1 olur, gerceklestirilen islemler ile ilgili ¢evresel etkilerin dogru bir sekilde
saptanmasi ¢aligmalarini yiiriitiir.
Cevre koruma standart ve
B.1 yontemlerini uygulamak B.1.2 Cevre koruma gereklerine ve uygulamalarina yonelik periyodik egitimlere katilir,
o ilgili personelin katilmasini saglar.
B.1.3 Is siireclerinin uygulanmasi sirasinda cevre etkilerini gozler ve zararli sonuglarin
o 6nlenmesi ¢aligmalarini yiiriitiir.
Déniistiiriilebilen malzemelerin geri kazanimi i¢in gerekli siniflamayi ve
B Cevre koruma mevzuatina B.2.1 siiflarma ayrilan atiklari cinslerine gore ayrilmasi islemlerini yiiriitiir.
uygun ¢aligmak
Tehlikeli ve zararl atiklar1 verilen talimatlar dogrultusunda diger malzemelerden
. . B.2.2 ayristirilmasi ve talimatlarda belirtilen 6nlemleri alarak gegici depolamasinin
Cevresel risklerin <
yapilmasin1 saglar.
B.2 azaltilmasina katkida — - -
bulunmak B.23 Atiklar tartar veya tartilmasini saglayarak atigin cinsi, kaynagi, tehlike derecesi ve
- miktar1 bilgilerini kaydeder ve gorevliye teslim eder.
B.2.4 Yanici ve parlayict malzemelerin giivenli bir sekilde saklanmasini saglar.
B25 Dékiilme ve sizintilara kargi kullanilacak uygun donanim, malzeme ve ekipmani

hazir bulundurur.
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Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Adi Kod Adi Kod Aciklama
. ) o C11 Islem formlarinda yer alan talimatlara ve planlara gore kalite gerekliliklerini izin
c1 Ise ait kalite gerekliliklerini o verilen tolerans ve sapmalara gore uygular.
' uygulamak
Clz2 Makine, alet, donanim ya da sistemin kalite gerekliliklerine uygun ¢alisir.
c21 Yapilacak islemin tiirline gore kalite saglama tekniklerini uygular.
Co Kalite saglamadaki teknik C22 Islemler sirasinda kalite saglama ile ilgili teknik prosediirleri uygulayarak, 6zel
' prosediirleri uygulamak kalite sartlarin1 uygular.
c23 Caligmayla ilgili kalite ve diger formlar1 doldurur.
Ci3l1l Operasyon bazinda ¢aligmalarin kalitesini denetleme ¢aligmalarint yiiriitir.
Kalite yonetim sistemi Maki let. d da si izerind ) | limatl
c dokiimanlarma uygun ca Yapilan calismalarin kalitesini | C.3.2 a 1ne,va et, donanim ya da sistem uzerinde yapilan ayarlarin talimatlara
calismak . kontrol etmek uygunlugunu denetler.
c33 Bakimi veya onarimi gerceklestirilen cihazin ya da sistemin ilgili dokiimanlarda
o belirtilen teknik 6zelliklere uygunlugunu denetler.
ca1 Calisma sirasinda saptanan uygunsuzluklari yetkili kisilere bildirir, ilgili
o kayitlari tutar.
. Uygunsuzlugu olusturan nedenlerin belirlenmesine ve ortadan kaldirilmasina
Siireglerde saptanan C.42
o . katkida bulunur.
CcA4 uygunsuzluklarin giderilmesi
calismalaria katilmak C43 Uygunsuzlugun giderilmesiyle ilgili uygulama ve yontemleri uygular.
Ca4 Yetkisi dahilinde olmayan veya gideremedigi uygunsuzluklar ilgili birime
o bildirir.
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Gorevler islemler Basarim Olgiitleri
Kod | Adi Kod Adi Kod Aciklama
D11 Calismalarin verimli gekilde siirdiiriilmesi i¢in, ig alaninin uygunlugunu kontrol
o eder, uygun olmasini saglar.
aligma alani igerisinde isiyle ilgili olmayan malzemeleri ortamdan uzaklagtirir
D.1.2 yleilg Yy
o veya uzaklastirilmasini saglar.
alisma alani ile ilgili ekipmanin yerlerini tanimlar ve yerlerinde bulunmasini
D13 g p y y
D.1 Calisma alanin1 diizenlemek - saglar.
D14 Kullanilan makine ve ekipmanin siirekli temiz ve galisabilir durumda olmasini
o saglar.
Is alaniin olumsuz 6zelliklerinin iyilestirilmesine ve standartlastirilmasina
D.15
katkida bulunur.
. . D.1.6 Calisma alanin1 gergeklestirilecek diger islemlere uygun sekilde birakir.
D Is organizasyonu yapmak
D.21 Is emirlerini ve belirtilen dokiimanlari ilgili birimden alir.
D.2.2 Isyeri prosediirleri ve talimatlarina gore ¢alisma programini yapar.
D.2 Is programi yapmak D.23 Devreden iglerin kontroliinii yapar.
D.24 Giinliik, haftalik, aylik ve yillik ¢aligma programlarini takip eder.
D.25 Is emri dogrultusunda ¢alisma ekibini olusturur, is dagilimim yapar.
D.3.1 Yapacagi is ile ilgili arag, gere¢ ve ekipmani hazirlar, ¢aligir durumda olup
D3 Arag, gereg ve ekipman o olmadiklarin1 kontrol eder.
. hazirlamak Kalibrasyon etiketlerini kontrol eder, uygunsuzluk durumunda ilgili birimlere bilgi
D.3.2 Y! Y9 g g

Verir.
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Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Adi Kod Adi Kod Aciklama
E.1l1 Proje is akig semasini hazirlar.
E1l Projeye teknik destek vermek E.1.2 Proje zaman ¢izelgesini hazirlar.
E13 Tasarimi tamamlanmis ve onaylanmig projenin malzeme ve hizmet saglayict
o listesine gore malzemelerin ve hizmetin tedarik edilmesini saglar.
E21 Proje dokiimanlarinin giincel olup olmadigini kontrol eder, giincel degilse
o giinceller veya giincellenmesini saglar.
E.2.2 Proje maliyetini belirli araliklarla kontrol eder.
. Projenin planlanan zamana ve teknik sartlara uygun ilerlemesini saglar, gerekli
Tanimlanmus proje E2 | Proje denetimi yapmak E23 :
. . kontrolleri yapar.
E faaliyetlerini yapmak - —— - - -
E24 Projeyle ilgili alinan 6nlemleri (zaman, maliyet, kalite vb.) uygular veya
o uygulanmasin saglar, gerekli kontrolleri yapar.
E.25 Projede kullanilan malzemelerin uygunlugunu kontrol eder.
E.2.6 Denetim siiregleri hakkinda ilgili birime siirekli bilgi verir, gerekli kayitlari tutar.
E31 Proje ile ilgili kullanici dokiimanlarini (kullanim kilavuzunu, bakim talimatini,
o yedek parca listesini, semalar1 vb.) hazirlar.
E.3 Projeyi teslim etmek E32 Test ve kontrol islemleri tamamlanmis projeyi son kullaniciya teslim eder, ilgili
o kayitlari tutar.
E3.3 Son kullanict egitimini planlar ve egitim programini hazirlar.
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Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Adi Kod Adi Kod Aciklama
- Teknik dokiimanlart F.11 Mevcut yazilim ve donanimin yapilacak tasarima uygunlugunu kontrol eder.
hazirlamak F.1.2 Uygun degilse gerekli revizyonu yapar veya yapilmasini saglar.
F.2.1 Tasarim ile ilgili teknik hesaplamalar1 yapar.
F.2.2 Tasarimin ¢alisma prensibine uygun akis semasini (fonksiyon semasini) hazirlar.
F.2.3 Teknik hesaplara uygun malzeme ve parga se¢imini yapar.
F.24 Mekanik pargalarla ilgili teknik resimleri ¢izer.
Tanimlanmis mekanik, F.2.5 Hidrolik ve pndmatik devre semasi gizer.
F.2 pnématik, hidrolik ve elektrik | F.2.6 Elektrik devre semasi cizer.
tasarim yapmak . - -
F27 Tasarimin teknik sartnameye uygunlugunu kontrol eder, simiilasyon yazilimi
Tanimlanmis hiicresel kullanr.
F tasarim faaliyetlerini F.2.8 Tasarim ile ilgili kayitlar1 tutar.
yiriitmek .
F.2.9 Ilgili birimden tasarimim onayim alir.
F.3.1 Akis semasini (fonksiyon semasini) alir.
F32 Tasarima ve miisteri beklentilerine gére mekatronik iiriin ve mekatronik iiretim
o sistemlerinin ¢aligma mantigini tamimlayan algoritmayi alir.
E 3 Tanimlanmis yazihm F323 Secilen elektrik ve elektronik malzemelere, parcalara, tanimlanan mantiga ve ara
' gelistirmek yiizlere gore yazilimi gelistirir.
F.3.4 Olusturdugu yazilimi sisteme yiikler.
F35 Yiikledigi yazilimin beklentilere uygunlugunu test eder ve varsa uygunsuzluklari
o giderir.
F.3.6 Program ile ilgili onay1 alir.

© Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2011

Sayfa 16




Mekatronik Sistem Operatoril (Seviye 5)

Ulusal Meslek Standardi

11UMS0152-5/ 09.08.2011/ 00
Referans Kodu / Onay Tarihi / Rev. No

Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Adi Kod Adi Kod Aciklama
Montaji yapilacak mekatronik {iriin veya mekatronik tiretim sistemleri ile ilgili
G1l1 . .
teknik dokiimanlar: alir.
Parca listesine gore yapacagi montaj parcalarinin dogrulugunu ve eksik olup
G.12 olmadigim kontrol eder, eksiklik durumunda ilgili birime bilgi verir ve
G.1 MontajkénceSI hazirlik eksikliklerin giderilmesini saglar.
apma
yap G13 Talimatlarin uygunlugunu kontrol eder, uygunsuzluk durumunda ilgili birime bilgi
o verir ve diizeltilmesini saglar.
G14 Montaj ¢aligmalarinda kullanacagi ekipmani hazirlar, ¢alisip ¢alismadiklarini
o kontrol eder, varsa uygunsuzlugu giderir veya giderilmesini saglar.
Sabit ve hareketli parcalarin boyut ve tolerans kontrollerini yapar, gerekli
Gz21 durumlarda uygun imalat yontemlerini (talashh ve talagsiz imalat) kullanarak
Mekatronik iiriin ve uygunsuzluklari giderir veya giderilmesini saglar.
mekatronik firetim G2.2 Hareketli pargalarin islevsel kontroliinii yapar, uygunsuzluk durumunda giderir
G sistemlerinin iiretiminde o veya giderﬂmesini Saglar'
montaj yapmak G2 Mekanik montaj yapmak Talimatlarda ve teknik dokiimanlarda belirtilen sekilde mekatronik {iriin ve
(Devami var) G.23 o .. . . o
mekatronik iiretim sistemlerinin mekanik montajini yapar veya yapilmasini saglar.
G2.4 Elektrik motorlarinin, sensorlerin ve diger otomasyon ekipmaninin mekanik
o montajini talimatlara gore yapar veya yapilmasimi saglar.
G.25 Mekanik montaj ile ilgili tiim kontrolleri yapar ve kayitlar tutar.
G31 Mekatronik iiriin ve mekatronik iiretim sistemlerini olusturacak hidrolik ve
h pnomatik parcalarin 6n montajini yapar veya yapilmasini saglar.
o . . Talimatlarda ve teknik dokiimanlarda belirtilen sekilde hidrolik ve pnomatik
Hidrolik ve pnomatik montaj G.3.2 . -
G.3 yapmak pargalarin montajini yapar veya yapilmasini saglar.
G.33 Devre semalarina gore hidrolik ve pndmatik tesisat montajini yapar veya
o yapilmasini saglar.
G.34 Akis1 giivence altina alacak sekilde baglanti noktalarini kontrol eder.
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Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Adi Kod Adi Kod Aciklama
G4l Pano iizerinde kesme, delme vb. projeye gore mekanik islemler yapar veya
o yapilmasini saglar.
G.A4.2 Elektromekanik, elektrik ve elektronik parcalari yerlesim planina gére panoya
o monte eder veya monte edilmesini saglar.
GA43 Elektrik devre semasina gore kablolar1 hazirlar ve pano i¢i kablo baglantilarini
o yapar veya yapilmasini saglar.
G4 Elektrik pano montaj1 yapmak | G.4.4 Projeye uygun sekilde pano igi etiketleme islemini yapar veya yapilmasini saglar
G.4.5 Kablo baglantilarini devre semasina gore kontrol eder.
G.4.6 Panoya enerji verir ve baglantilarin dogrulugunu test eder.
Mekatronik iiriin ve
G mekatronik iiretim G.4.7 Yetkisi dahilinde sisteme yazilim ve/veya parametre listesi yiikler ve test eder.
sistemlerinin {iretiminde
montaj yapmak G.4.8 Elektrik pano montaj ile ilgili kayitlari tutar.
G.5.1 Kablo kanallarinin mekanik montajini yapar veya yapilmasini saglar.
G.5.2 Tesisat montaji igin gerekli kablolarin hazirlanmasini saglar.
Elektrik tesisatinin montajini
G5 yapmak ! G.53 Devre semasina gore kablo baglantilarini yapar veya yapilmasini saglar.
G5.4 Projeye uygun etiketleme islemini yapar veya yapilmasini saglar, kablo
o baglantilarini kontrol eder.
G6.1 Montaji tamamlanmis mekatronik iiriin ve mekatronik iiretim sistemlerinin
G6 Montaj test ve kontrollerini s fonksiyon testlerini ve kontrollerini yapar.
' yapmak
G.6.2 Test ve kontrollerle ilgili kayitlart tutar.
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Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Adi Kod Adi Kod Aciklama
o H.1.1 Test ve kontrol is emrini ve ilgili dokiimanlarini alir.
H1 Test ve kontrol i¢in hazirlik
' yapmak H.1.2 Test ve kontrolde kullanilacak cihaz ve ekipmanin uygunlugunu kontrol eder,
o uygunsuzluk durumunda giderir veya giderilmesini saglar.
H2.1 On kabul igin iretimi tamamlanmis mekatronik iiriin ve mekatronik iiretim
o sistemlerinde drnek {iriin iiretimi yapar veya yapilmasini saglar.
Test ve kontrol islemlerini H.22 Nihai kabul i¢in {iretimi tamamlanmis mekatronik {iriin ve mekatronik iretim
H yapmak o sistemlerinde seri liretim yapar veya yapilmasini saglar.
On kabul, nihai kabul test ve Mekatronik iiriin ve mekatronik iiretim sistemlerinin teknik sartnamede belirtilen
H.2 kontrollerini yapmak H.2.3 kriterleri karsilayip karsilamadigini talimat ve kontrol dokiimanlarina gore test ve
kontrol eder.
H24 Kriterlerin karsilanmamas1 durumunda ilgili birime bilgi verir ve uygunsuzlugun
o giderilmesini saglar.
H.2.5 Test ve kontrollerle ilgili dokiimanlart tutar.
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Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Adi Kod Adi Kod Aciklama
111 Sokiilecek mekatronik iiriin veya mekatronik tiretim sistemi ile ilgili sdkme
- talimatini, montaj resmini, devre semasint alir ve uygunlugunu kontrol eder.
S6kme isleminde kullanilacak ekipmani hazirlar, calisip ¢alismadiklarini kontrol
1.1.2 eder veya edilmesini saglar, uygunsuzluk durumunda giderir veya giderilmesini
saglar.
113 Calisma sahas ile ilgili gerekli giivenlik 6nlemlerini alir veya alinmasini saglar,
o gerekli kontrolleri yapar.
Mekatronik iiriin ve 114 Hareketli lelfnlaI‘l talimatlarda belirtilen sekilde giivenli konuma alir veya
1.1 mekatronik iiretim sistemlerini alinmasini saglar.
sokmek 1.1.5 Sistem yaziliminin yedegini alir.
Mekatronik iiriin ve 1.1.6 Sokme talimatinda belirtilen diger 6nlemleri alir veya alinmasini saglar.
mekatronik tiretim 1.1.7 Pargalari isaretleyerek tanimlar veya tanimlanmasini saglar.

I istemlerinin yerini . — . . . — —
S SEe . ¢ ye Talimatlarda belirtilen sekilde mekatronik iiriin ve mekatronik iiretim sistemlerini
degistirmek (Devami var) 1.1.8 ) el L

soker veya sokiilmesini saglar.
119 Korunmasi gereken parcalarla ilgili dnlemleri alir veya alinmasimi saglar, ilgili
o kayitlari tutar.

1.2.1 Tasinacak pargalarin paketleme islemlerini yapar veya yapilmasini saglar.
1.2.2 Tagima aracinin uygunlugunu talimata gére kontrol eder.

Mekatronik iiriin ve 123 Parcalarin tagima talimatina uygun olarak tasiyici araca yiiklenmesini veya

1.2 mekatronik tiretim sistemlerini | indirilmesini saglar ve kontrol eder.

tasimak
1.2.4 Tasima ile ilgili belirtilen giivenlik 6nlemlerinin alinmasini saglar ve kontrol eder.
1.2.5 Tasima ile ilgili kayitlar1 tutar.
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Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Adi Kod Adi Kod Aciklama
Mekatronik iiriin ve 1.3.1 Kurma isleminde kullanilacak ekipman: hazirlar veya hazirlanmasini saglar.
1.3 mekatronik tiretim sistemlerini Calisma sahasi ile ilgili gerekli giivenlik 6nlemlerini alir veya alinmasini saglar ve
kurmak 1.3.2 talimatlara gbre mekatronik {iriin veya tretim sistemini Kurar veya kurulmasini
saglar; ilgili kayitlart tutar.
1.4.1 Devreye alma talimatinda belirtilen ekipmani hazirlar/hazirlanmasini saglar.
Elektrik, hidrolik ve pnomatik enerji kaynaklarini ve bu enerjileri saglayan
1.4.2 kaynaklarim bilesenlerinin talimatlara uygunlugunu kontrol eder, uygunsuzluklari
giderir veya giderilmesini saglar.
Mekatronik firiin ve 143 Talimatlaiakgére sist.eme. enerji \{erilf:lbilir.d}lrurjlda olup olmadigini kontrol eder,
| mekatronik firetim uygunsuzluk varsa giderir veya giderilmesini saglar.
sistemlerinin yerini 1.4.4 Yetkisi dahilinde sisteme elektrik ve pnomatik enerjisini verir.
Fistirmek Mekatronik iirii . . .. . . .
degistirme ) urun ve. .. | 145 Sistemdeki enerji degerlerini (akim, gerilim, basing, debi vb.) kontrol eder.
1.4 mekatronik tiretim sistemlerini
devreye almak 146 Sisteme uygun en diisiik pndmatik ve hidrolik enerji seviyelerinde sistemi ¢alistirir
o veya calistirilmasim saglar.
147 Talimatlarda belirtilen fonksiyon testlerini yapar veya yapilmasini saglar,
o uygunsuzluklari giderir veya giderilmesini saglar.
1.4.8 Mekatronik iiretim sistemlerinde 6rnek iiriin tiretilmesini saglar.
149 Ornek iiriiniin 6zelliklerini teknik dokiimanlara gére kontrol eder, uygunsuzluk
o durumunda mekatronik iiretim sistemlerinde gerekli ayarlamalar1 yapar.
1.4.10 Devreye alma ile ilgili kayitlar1 tutar.

© Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2011

Sayfa 21




Mekatronik Sistem Operatoril (Seviye 5)

Ulusal Meslek Standardi

11UMS0152-5/ 09.08.2011/ 00
Referans Kodu / Onay Tarihi / Rev. No

Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Adi Kod Adi Kod Aciklama
311 Bakim yapilacak mekatronik iiriin veya mekatronik iiretim sisteminin talimatlarini
J.1 Bakim plani yapmak o inceler.
J.1.2 Bakim planlarini hazirlar.
. Bakim veya onarim talimatinda belirtilen yedek pargalar1 hazirlar veya
Bakim ve onarim hazirligi J21 - . .
J.2 K hazirlanmasini saglar ve gerekli kontrolleri yapar.
yapma J.2.2 Bakim veya onarim ile ilgili giivenlik 6nlemlerini alir.
131 Bakim programini alir ve is talimatina goére pargalarmm bakimini yapar veya
o yapilmasini saglar.
13 Me11(<attron}ll(< urutn ve J.3.2 Bakim esnasinda tespit edilen uygunsuzluklari giderir veya giderilmesini saglar.
. mekatronik {iretim
sistemlerinin bakimmni yapmak | 333 Mekatronik iiriin ve mekatronik iiretim sistemlerinin talimatlarda belirtilen sekilde

Mekatronik {iriin ve
mekatronik tiretim
sistemlerinin bakimini,

J onarimini ve revizyonunu
yapmak

(Devami var)

calisip galismadigini kontrol eder.

J.3.4 Bakim ile ilgili kayitlar tutar.

Mekatronik tiriin ve
J4 mekatronik {iretim
sistemlerinin onarimini
yapmak

J.4.1 Ariza ile ilgili bilgileri alir ve arizay1 tanimlar.

J.4.2 Sistemin teknik dokiimanlarini ilgili birimden alir ve inceler.

343 Arizaya sebep olusturabilecek olasi nedenleri belirler ve olasiliklari kontrol ederek
o arizayi tespit eder.

J.4.4 Onarim hazirligini yapar veya yapilmasini saglar.

J45 Ayarlar1 bozulmus ekipmanin ayarlarini talimatlara gre yapar veya yapilmasini
o saglar.

346 Arizali parcay talimata gore onarir veya onarilmasini saglar veya yenisi ile

degistirir veya degistirilmesini saglar.

Yetkisi dahilinde sisteme yazihm ve/veya parametre listesi yiikler veya

JAT yiiklenmesini saglar.
J.4.8 Sistemin ¢alisir durumda olup olmadigini kontrol eder.
J.4.9 Ariza ve onarim ile ilgili kayitlar tutar.
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Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Adi Kod Adi Kod Aciklama
Revizyonu yapilacak mekatronik iiriin veya mekatronik tiretim sistemi ile ilgili
J5.1 teknik dokiimanlart (revizyon talimati, revizyon resmi, parca listesi ve devre
semalar1) alir.
Parca listesine gore yapacagi revizyon caligmasinda kullanacagi pargalarinin
J5.2 dogrulugunu ve eksik olup olmadigimi kontrol eder, eksiklik durumunda ilgili
birime bilgi verir ve eksikliklerin giderilmesini saglar.
J5.3 Sistem yaziliminin yedegini alir.
Mekatronik iiriin ve 154 Talimatlara gére mekanik, hidrolik, pnomatik, elektrik ve elektronik revizyonu
Mekatronik iiriin ve J.5 n_](;‘-tkatlion_lk_ uretim yapar.
mekatronik iiretim Slas msrlnln revizyonunu J.55 Yazilimda gerekli revizyonu yapar, yazilim sisteme yiikler ve kontrol eder.
] sistemlerinin bakimini, yap J.5.6 Revizyonu tamamlanmus hiicresel bilesenin, fonksiyon testlerini yapar.
onarimini ve revizyonunu J.5.7 Mekatronik iiriin ve mekatronik iiretim sistemlerinin fonksiyon testini yapar.
yapmak 15.8 Mekatronik iiriinlerin ve mekatronik iiretim sistemlerinin teknik sartnamede
h belirtilen kriterleri karsilayip karsilamadigini test ve kontrol eder.
Ornek iiriin {iretir veya iiretilmesini saglar, {iriiniin teknik sartnamede belirtilen
J.5.9 . . -
kriterleri karsilayip kargilamadigini kontrol eder.
J.5.10 Revizyon ile ilgili kayitlar1 tutar.
J6.1 [lgili birimden kritik yedek parca stok listesini alir.
16 Yedek parga stok kontroliinii J.6.2 Yedek parga stok deposunu liste ile karsilastirir ve eksikleri tespit eder.
yapmak 163 Eksik olan yedek pargalarin malzeme saglayici listesine gore tedarik edilmesini

saglar.
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Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Adi Kod Adi Kod Aciklama
K11 Egitim ihtiyaclarini ilgili birime iletir.
K.1 Egitim ¢alismalarina katilmak | K.1.2 Planlanan egitim ¢aligsmalarina katilir.
K.1.3 Meslegi ile ilgili yenilikleri takip eder ve dgrenir.
Mesleki gelisim o . . .
K faaliyetlerini yiiriitmek Astlarina, yardime1 elemanlara K.2.1 Bilgi ve deneyimlerini birlikte ¢alistigi kisilere aktarir, egitimleri uygular.
K.2 ve diger ¢alisanlara mesleki
egitimler vermek K.2.2 Birlikte ¢alistigi kisilerin gelisimine katkida bulunur.
K.3.1 Son kull Siti .
K.3 Son kullanici egitimi vermek on KHTanicl cETHM programini yapar
K.3.2 Makine basinda talimatlara uygun egitimi son kullaniciya verir.
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3.2. Kullanilan Arag, Gere¢ ve Ekipman

Antistatik (ESD) ekipman (topraklama kablosu, bilezik, 6nliik, masa ortiisii vb.)
Baglama elemanlar1 (civata, somun, vida, pergin vb.)
Bakim onarim kataloglar1

Bezler ve emici malzemeler

Bilgisayar ve bilgisayar yazilimlari

Cesitli anahtar takimlari

Elektrikli el aletleri

Fener

Form cesitleri

Hidrolik el aletleri

Ikaz levhalari

fletisim cihazlar1

©OoN Ok wDdE
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w N o

Kaldirma ve tagima ekipmani
Kaynak makinesi
Kirtasiye malzemeleri

[T S
o oA~

Kisisel koruyucu donanim ( baret, koruyucu burunlu ayakkabi, eldiven, gaz maskesi,
kulak tikaci, siperlik, koruyucu gozliik, toz maskesi, koruyucu elbise)
17.  Mekanik el aletleri

18. Merdiven

19. Pnomatik el aletleri

20. Su terazisi

21. Sablon gesitleri

22. Teknik ¢izim ve dokiimanlar

23.  Temel el aletleri

24.  Temizlik malzemeleri

25. Test ve olgii aletleri

3.3. Bilgi ve Beceriler

1. Acil durum bilgisi

2. Analitik diigtinme yetenegi

3. Arag, gereg ve ekipman kullanim bilgi ve becerisi

4. Atiklarin kaynakta dogru ayrilmasi, geri doniisiim faaliyetleri bilgisi
5.  Basit kaynak yapma bilgi ve becerisi

6.  Bilgisayar ve yazilim kullanim bilgi ve becerisi

7. Calisma ve kontrol prosediirleri bilgisi

8.  Cevre koruma yontemleri bilgisi

9.  Devre semalar1 okuma bilgisi

10. Dogal kaynaklarin (su, elektrik, dogalgaz, hammaddeler vb.) etkin kullanimi bilgisi
11. Ekip i¢inde ¢alisma becerisi

12. Ekipman, malzeme koruma ve temizlik bilgisi

13. El aletleri ile giivenli ¢calisma bilgi ve becerisi

14. El becerisi
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15. El ve goz ile muayene esaslari bilgisi

16. Elektrik bilgisi

17. Elektrohidrolik bilgisi

18. Elektromekanik bilgisi

19. Elektronik bilgisi

20. Elektropnomatik bilgisi

21. Ellegleme, tasima ve sabitleme donanimini giivenli sekilde kullanim bilgi ve becerisi
22. ESD Bilgisi

23. Hidrolik bilgisi

24. Hijyen bilgisi

25. Ilkyardim bilgisi

26. s organizasyonu bilgi ve becerisi

27. Is saghg ve giivenligi bilgisi

28. Isyeri ¢alisma talimatlar1 bilgisi

29. Kalite dokiimantasyonu, teknik spesifikasyonlar bilgisi
30. Kalite kontrol prensipleri bilgisi

31. Kalite yonetim sistemi bilgisi

32. Karar verme yetenegi

33. Kayit tutma bilgi ve becerisi

34. Kimyasal maddelerle giivenli ¢caligma bilgisi

35. Lehimcilik bilgi ve becerisi

36. Malzeme bilgisi

37. Mekanik bilgisi

38. Mesleki matematik bilgisi

39. Mesleki terim bilgisi

40. Miisteri ile iletisim kurma becerisi

41. Organizasyon bilgi ve becerisi

42. Ogrenme, 6gretme ve kendini gelistirme becerisi

43. Olgme ve kontrol bilgisi

44,  Olgme ve kontrol cihazlarmin kullanimi ve korunmast ile ilgili bilgi ve beceri
45.  Olgii aletlerinin kullanim1 ve korunmasi bilgisi

46. Planlama bilgi ve becerisi

47. Pnomatik bilgisi

48. Sektore ve isyerine 6zel ulusal ve uluslararasi talimatlar ve standartlar bilgisi
49. Sinirl tasarim yapma bilgi ve becerisi

50. Sinirh yazilim gelistirme, revizyon yapma, yedekleme ve yiikleme bilgi ve becerisi
51. Sistematik ariza arama bilgi ve becerisi

52. Standart dlgiiler bilgisi

53. Takim tezgahlarini kullanma bilgi ve becerisi

54. Talimat hazirlama becerisi

55. Teknik dokiimanlar1 hazirlama bilgi ve becerisi

56. Teknik dokiimanlari okuma ve anlama bilgi ve becerisi
57. Temel ¢alisma mevzuati bilgisi

58. Temel kalibrasyon ve dogrulama bilgisi
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59.  Yangm 6nleme, yanginla miicadele, acil durum ve tahliye bilgisi
60. Yazili ve sozlii iletisim yetenegi

61. Yonetim bilgi ve becerisi

62. Zamani iyi kullanma becerisi

w
>

Tutum ve Davramslar

1.  Acil ve stresli durumlarda sogukkanli ve sakin olmak

2. Amirlerine dogru ve zamaninda bilgi aktarmak

3. Bilgi ve tecriibesi dahilinde karar vermek

4.  Cevre, kalite ve ISG mevzuatinda yer alan diizenlemeleri benimsemek

5.  Detaylara 6zen gostermek

6. Egitmeye ve 6gretmeye istekli olmak

7. Ekip i¢cinde uyumlu ¢alismak ve ekipleri yonlendirmek

8.  Gerekli ve acil durumlarda donanimin ¢alismasini durdurmak

9. I disiplinine sahip olmak

10. lsletme kaynaklarmin kullanimi ve geri kazanim konusunda duyarli olmak
11. Isyeri ¢alisma prensiplerine uymak

12. Isyerine ait arag, gere¢ ve ekipmanin kullanimina ve korunmasina dzen gdstermek
13. Kendi ve diger kisilerin giivenligini gbzetmek

14. Makine, cihaz ve aparatlarin limitlerini zorlamamak, limitleri dahilinde ¢alismak
15. Meslegi ile ilgili etik kurallara uymak

16. Mesleki gelisim i¢in arastirmaya istekli olmak

17.  Olumsuz ¢evresel etkileri belirlemek

18. Programli ve diizenli ¢caligsmak

19. Risk faktorleri konusunda duyarli davranmak

20. Sorumluluklarini bilmek ve zamaninda yerine getirmek

21. Siireg kalitesine 6zen gostermek

22. Talimat ve kilavuzlara uymak

23. Tasima ve kaldirma donanimini dogru sekilde kullanmak

24. Tehlike durumlarini algilayip degerlendirmek ve ilgilileri bilgilendirmek
25. Temizlik, diizen ve igyeri tertibine 6zen gostermek

26. Vardiya degisimlerinde etkili, acik ve dogru sekilde bilgi paylasmak

27. Yetkisinde olmayan uygunsuzluklar hakkinda ilgilileri bilgilendirmek

28. Zamani verimli bir sekilde kullanmak
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4.OLCME, DEGERLENDIRME VE BELGELENDIiRME

Mekatronik Sistem Operatorii (Seviye 5) meslek standardini esas alan ulusal yeterliliklere
gore belgelendirme amaciyla yapilacak O0lgme ve degerlendirme, gerekli calisma sartlarin
saglandig1 6lgme ve degerlendirme merkezlerinde yazili ve/veya sozlii teorik ve uygulamali
olarak gerceklestirilecektir.

Olgme ve degerlendirme yontemi ile uygulama esaslari bu meslek standardma gore
hazirlanacak  ulusal yeterliliklerde —detaylandirilir.  Olgme ve degerlendirme ile
belgelendirmeye iliskin islemler Mesleki Yeterlilik, Sinav ve Belgelendirme Yonetmeligi
cergevesinde yirltiliir.
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Not: Bu kisim Resmi Gazete’de yayimlanmayacaktir. Sadece MYK web sitesinde yer
alacaktir.

EkK: Meslek Standardi Hazirlama Siirecinde Gorev Alanlar
1. Meslek Standardi Hazirlayan Kurulusun Meslek Standardi EKkibi:

Elk. Y. Miih. Engin AKCAY - Bakim Miihendisi, BSH

Teknik Ogretmen Fikret Kemal AKYUZ - Miisteri Coziimleri Miidiirii, FESTO

Teknik Y.Ogretmen Mehmet ALTUN - Egitim Uzmani, MERCEDES-BENZ

Elk. Y. Miih. Zeki AYDAN - Satis Midiirti, SIEMENS

Mak. Miih. Berke BASPINAR - Proje Gelistirme Miihendisi, FESTO

Elk. Miih. Altay CIRIT - Proje Miihendisi, FESTO

Mak. Miith. Orhan CAKIROGLU - Bakim Miihendisi, BSH

Isletmeci Tolga CULHA - Uzman, KIPLAS

Mak.Miih. Ozkan DINLER - Tezgah lthalat¢ilar1 ve Son Kullanici Sorumlusu, SIEMENS
Mekatronik Miih. Siireyya Emre ERDEM - Mekatronik Platformu Satis Miihendisi, SKF
Kimyager Feridun GONULKIRMAZ - Oto Boya Egitim Uzmani, MERCEDES-BENZ
Teknik Ogretmen Sadik GUNBATAR - Teknik Egitim Uzmani, MERCEDES-BENZ
Fizikg¢i Biilent KARAARSLAN - Hidrolik-Pnomatik Egitim Uzmani, MERCEDES-BENZ
Dr. Miih. (Mak.) Hayrettin KARCI - Egitim Danismani, TEGEV

Mak. Miih. Murat KARINCA - Mekatronik Platform Y 6neticisi, SKF

Elk.Yiik.Miih. Hakan MAVRUK - Proje ve Satis Yoneticisi, SIEMENS

End.Y.Miih.Emre MERCAN — Tek.Mes.Egitimi ve Oneri Sis.Grup Sefi, MERCEDES-BENZ
Elk. Elktr. Miih. Ata Devrim OCAL - Isletme Miihendisligi Kisim Sefi, PHARMAVISION
Mak. Miih. Alpay OZKAN - Proses Otomasyon Brans Miidiirii, FESTO

Mak. Miih. Gékhan YENIHAYAT - Operasyon Y 6neticisi, ABB

Teknik Ogretmen Emre YIGIT - Elektrik Bakim Miihendisi, BSH

2. Meslek Standardinin Hazirlanmasina Katkida Bulunanlar

Elktr. Miith. Halil Hakan BAHADIR - Bakim Alan Yoneticisi, BSH

Mak. Teknisyeni Sezai CAMCI - Mekanik Bakim Postabasi, BSH

Elk. Teknikeri Hakan CAKICI - Elektrik - Elektronik Birim Y6neticisi, MERCEDES-BENZ
Dr. Miih. (Mak.) Emre CETIN - Proje Miidiirii, ALTINAY

Mak.Miih. Ali DAG - On Imalatlar Grup Miidiirii, SIEMENS

Mak. Y. Miih. Ibrahim DARGA - Teknik Planlama Grup Miidiirii, SIEMENS
Elk.Teknikeri Erdogan DIKBASAN — Mak. Bak. Atélyesi Bir.Yoén., MERCEDES-BENZ
Motor Teknikeri Erkan GUVEYI - Montaj Birim Eleman, MERCEDES-BENZ

Elk. Teknisyeni Suayyip HATIPOGLU - Elektrik Bakim Postabasi, BSH

Mak. Teknikeri Ertan KARAMEHMETOGLU - Teknik Planlama Miidiirii, SIEMENS
Elk.Miih. Varol MERT - Fabrika Miidiirtii, SIEMENS

Kim. Miih. Cev. Y. Miih. Melda MURAT MITRANI - Genel Sekreter, TEGEV

Elk. Elktr. Miih. Fatih ORAN - Bakim Miihendisi, BSH

Mak. Miih. Ciineyt PULAT - Bakim Alan Yoneticisi, BSH

Mak. Miih. S. Ersin SARICA - Kaliphane Alt Yoneticisi, SIEMENS
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Elk. Teknisyeni Selim SERIN - Elektrik Bakim Postabasi, BSH

Elk. Miih. Denizcan UNLU — End. Otomasyon Teknolojileri Bliim Miidiirii, ALTINAY
Mekatronik Uzmani1 Oktay USTUNDAG - Uretim Ekipmanlar1 Grup Yéneticisi, SIEMENS
Mak.Teknisyeni Niyazi YILMAZ — Mak.Bak.At6lyesi Birim Yoneticisi, MERCEDES-BENZ

3. Goriis Istenen Kisi, Kurum ve Kuruluslar:

ABB ELEKTRIK SANAYI ANONIM SIRKETI

ABROTECH

ACIBADEM UNIVERSITESI MUHENDISLIK FAKULTESI

ADANA MERKEZ TEKNIK VE ENDUSTRI MESLEK LiSESI

AISIN OTOMOTIV PARCALARI SANAYI VE TICARET ANONIM SiRKETI]
AKDENI{Z UNIVERSITESI MUHENDISLIK FAKULTESI

AKTAS HOLDING

ALMAN — TURK TICARET VE SANAYI ODASI

ALTINAY ROBOT TEKNOLOJILERI ANONIM SIRKETI
ALTINMARKA GIDA SANAYI VE TICARET ANONIM SIRKETI
ANADOLU EFES BIRACILIK VE MALT SANAYI

ANKARA SANAYI ODASI

ARCELIK PiSiRiCi CIHAZLAR ANONIM SIRKETI

ARCELIK-LG KLIMA SANAYI VE TICARET ANONIM SIRKETI
ASELSAN ANONIM SIRKETI

ATILIM UNIVERSITESI MUHENDISLIK FAKULTESI
BAHCESEHIR UNIVERSITESI MUHENDISLIK FAKULTESI
BALIKESIR SANAYI ODASI

BARHAN GIDA SANAYI VE TICARET ANONIM SIRKETI
BAYKAL MAKINA SANAYI VE TICARET ANONIM SIiRKETI
BOGAZICI UNIVERSITESI

BOSCH TERMOTEKNIK SANAYIVE TICARET ANONIM SIRKETI
BRISA BRIDGESTONE SABANCI LASTIK SANAYI VE TICARET ANONIM SiRKETI
BSH EV ALETLERI SANAY1 VE TICARET ANONIM SiRKETI
BUGA OTIS ASANSOR SANAYI VE TICARET ANONIM SiRKETI
BURSA HURRIYET TEKNIK VE ENDUSTRI MESLEK LISESI
BURSA TOPHANE TEKNIK VE ENDUSTRI MESLEK LISESI

CMS MAKINE SANAYI VE TICARET ANONIM SIRKETI
COCA-COLA ICECEK ANONIM SIRKETI

CANKIRI KARATEKIN UNIVERSITESI MESLEK YUKSEK OKULU
CILEK MOBILYA

CIMTAS

CORUM TEKNIK VE ENDUSTRI MESLEK LISESI

COSKUNOZ METAL FORM MAKINA ENDUSTRI VE TICARET ANONIM SIRKETI
DENIZLI ATATURK ATL VE ENDUSTRI MESLEK LISESI

DOKUZ EYLUL UNIVERSITESI FEN BILIMLERI ENSTITUSU
DOKUZ EYLUL UNIVERSITESI MUHENDISLIK FAKULTESI
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DURMAZLAR MAKINA SANAYI VE TICARET ANONIM SIRKETI
EAGLEBURGMANN ENDUSTRIYEL SIZDIRMAZLIK SANAYI VE TICARET
LIMITED SIRKETI

EGE BOLGESI SANAYI ODASI

ELGINKAN VAKFI

ELOPAR ELEKTRIK VE OTOMOTIV PARCALARI SANAYI VE TICARET A.S
EMERSON PROCESS MANAGEMENT TICARET LIMITED SIRKETI

EMSAD ELEKTROMEKANIK SANAYICILER DERNEGI

ENISMER OZEL REHABILITASYON ENGELLILER IS MERKEZI SANAYI VE
TICARET ANONIM SIRKETI

ERCIYES UNIVERSITESI MUHENDISLIK FAKULTESI

ESKISEHIR ATATURK ATL VE ENDUSTRI MESLEK LISESI

ESKISEHIR SANAYI ODASI

ESKISEHIR YUNUSEMRE TEKNIK VE ENDUSTRI MESLEK LiSESI

FATIH UNIVERSITESI ENDUSTRIYEL OTOMASYON TEKNOLOJILERI AR-GE
MERKEZi (FOMER)

FESTO SANAYI VE TICARETANONIM SIRKETI

FIRAT UNIVERSITESI MUHENDISLIK FAKULTESI

FLOTEKS

FORD OTOSAN

GAZIANTEP HACI SANI KONUKOGLU TEKNIK VE ENDUSTRI MESLEK LISESI
GEBZE ORGANIZE SANAYI BOLGESI

GEBZE TICARET ODASI

GEDIK EGITIM VAKFI

GOOD YEAR LASTIKLERI TURKANONIM SiRKETI

HACETTEPE UNIVERSITESI HACETTEPE MESLEK YUKSEK OKULU
HAK-IS KONFEDERASYONU

HAVELSAN HAVA ELEKTRONIK SANAYI VE TICARET ANONIM SIRKETI
HAYDARPASA TEKNIiK VE ENDUSTRI MESLEK LIiSESi

HIDROMODE HIDROLIK MAKINA SANAYI VE TICARET ANONIM SIRKETI
HIDROTAM MAKINA SANAYI LIMITED SiRKETI

HUGO BOSS TEKSTIL SANAYI LIMITED SIRKETI

HYUNDAI ASSAN OTOMOTIV SANAYI TICARET ANONIM SiRKETI

IRON FT OTOMASYON SANAYI VE TICARET ANONIM SiRKETI

ISDEMIR

ISTANBUL SANAYI ODASI

ISTANBUL TEKNIK UNIVERSITESI ELEKTRIK-ELEKTRONIK FAKULTESI
ISTANBUL TEKNIiK UNIVERSITESI MAKINA FAKULTESI

ISTANBUL TICARET ODASI

[ZMIR CIGLI 75. YIL TEKNIK VE ENDUSTRI MESLEK LISESI

[ZMIT TEKNIK VE ENDUSTRI MESLEK LISESI

KALDER

KALE CELIK ESYA SANAYI VE TICARET ANONIM SIRKETI

KARSAN OTOMOTIV SANAYIi VE TICARET ANONIM SIiRKETI
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KELEBEK MOBILYA SANAYI VE TICARET ANONIM SIRKETI

KENT GIDA MADDELERI SANAYI VE TICARET ANONIM SIRKETI

KLAS ENERJi ENDUSTRI VE KABLO SANAYI VE TICARET LIMITED SIRKETI
KOCAELI SANAYI ODASI

KOCAELI UNIVERSITESI GEBZE MESLEK YUKSEK OKULU

KONTEK MUHENDISLIK

KONYA TEKNOKENT

KROHNE ENELSAN OLCU TEKNIGI SANAYI VE TICARET LIMITED SIRKETI
KUCUK VE ORTA OLCEKLI ISLETMELERI GELISTIRME VE DESTEKLEME
IDAREST BASKANLIGI

M.T.U. MOTOR TURBIN SANAYIVE TICARET ANONIM SIiRKETI

MAKINA IMALATCILARI BIRLIGI

MARMARA UNIVERSITESI FEN BILIMLERI ENSTITUSU

MARMARA UNIVERSITESI TEKNIK EGITIM FAKULTESI
MERCEDES-BENZ TURK ANONIM SiRKETI

MESS TURK METAL SANAYICILERI SENDIKASI

METGEM

MILANO AGAC KAPLAMA SANAYI VE TICARET ANONIM SIRKETI
MULTIDISIPLINER BIiLIM VE TEKNOLOJi ARASTIRMA DERNEGI

OYAK RENAULT OTOMOBIL FABRIKALARI ANONIM SiRKETI
PEPPERL+FUCHS ELEKTRONIK SANAYI VE TICARET LIMITED SIiRKETI
PFiZER ILACLARI LIMITED SIRKETI

PHARMAVISION SANAYIVE TICARET ANONIM SiRKETI

PHOENIX CONTACT ELEKTRONIK TICARET LIMITED SIRKETI

PiLZ EMNIYET OTOMASYON URUNLERI VE HIZMETLERI TICARET LTD. SIRKETI
PIRELLI LASTIKLERI TURK ANONIM SiRKETI

PROCTER & GAMBLE

ROCKWELL OTOMASYON TIiCARET ANONIM SIRKETI

ROKETSAN ROKET SANAYII VE TICARET ANONIM SiRKETI

SABANCI UNIVERSITESI MUHENDISLIK VE DOGA BILIMLERI FAKULTESI
SCHNEIDER ELECTRIC

SELCUK UNIVERSITESI KADINHANI FAIK ICIL MESLEK YUKSEK OKULU
SIEMENS SANAYIVE TICARET ANONIM SiRKETI

SKF TURK SANAY1 VE TICARET LIMITED SIRKETI

SPINNER TAKIM TEZGAHLARI SANAYIVE TICARET ANONIM SIiRKETI
STANDART YAY SANAYI VE TICARET ANONIM SIRKETI

STFA TEKNIK VE ENDUSTRI MESLEK LiSESI

STM SAVUNMA TEKNOLOJILERI MUH. VE TICARET ANONIM SIRKETI
SULEYMAN DEMIREL UNIVERSITESI TEKNIK EGITIM FAKULTESI
SOLEN CIKOLATA ANONIM SIRKETI

T.C. BASBAKANLIK OZURLULER IDARESI BASKANLIGI

T.C. CALISMA VE SOSYAL GUVENLIK BAKANLIGI

T.C. CEVRE VE ORMAN BAKANLIGI

T.C. ENERJi VE TABiI KAYNAKLAR BAKANLIGI
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T.C. MILLI EGITIM BAKANLIGI

T.C. MILLI EGITIM BAKANLIGI ERKEK TEKNIK OGRETIM GENEL MUDURLUGU
T.C. MILLI EGITIM BAKANLIGI KIZ TEKNIK OGRETIM GENEL MUDURLUGU
T.C. MILLI EGITIM BAKANLIGI MUSTESARLIK BUROSU

T.C. MILLI EGITIM BAKANLIGI PROJELER KOORDINASYON MERKEZI
BASKANLIGI

T.C. SANAYI VE TICARET BAKANLIGI

T.C. YEDITEPE UNIVERSITESI

TEKIRDAG HALIT NARIN TEKNIK VE ENDUSTRI MESLEK LISESI

TEKO TEKNIK EGITIM KONTROL OTOMASYON SISTEMLERI SANAYI VE
TICARET LIMITED SIRKETI

TEMPA PANO SANAYI VE TICARET ANONIM SiRKETI

TMMOB ELEKTRIK MUHENDISLERI ODASI

TMMOB MAKINE MUHENDISLERI ODASI

TOFAS TURK OTOMOBIL FABRIKASI ANONIM SIRKETI

TOYOTA OTOMOTIV SANAYII TURKIYE ANONIM SiRKETI

TUPRAS

TURK HAVA YOLLARI TEKNIK ANONIM SIRKETI

TURK HENKEL ANONIM SiRKETI

TURK PLASTIK SANAYICILERI ARASTIRMA GELISTIRME VE EGITIM VAKFI
TURK STANDARTLARI ENSTITUSU

TURKIYE DEVRIMCI iSCI SENDIKALARI KONFEDERASYONU

TURKIYE iS KURUMU

TURKIYE ISCI SENDIKALARI KONFEDERASYONU

TURKIYE ISVEREN SENDIKALARI KONFEDERASYONU

TURKIYE KIMYA PETROL LASTIK VE PLASTIK SANAYI ISVERENLERI
SENDIKASI

TURKIYE MIMARLAR VE MUHENDISLER ODASI

TURKIYE PETROLLERI ANONIM ORTAKLIGI

TURKIYE TEKNOLOJi GELISTIRME VAKFI

TURKIYE TEKSTIL SANAYI iISVERENLERI SENDIKASI

TURKKONFED

UGETAM

UNILEVER SANAYI VE TIC. TURK ANONIM SIRKETI

ULKER GIDA SANAYIVE TICARET ANONIM SIRKETI

VESTEL BEYAZ ESYA SANAYI VE TICARET ANONIM SiRKETI

VETAS BILGI ISLEM SISTEMLERI SANAYI VE TICARET ANONIM SIRKETI
WESTLB AG

WILO POMPA SISTEMLERI ANONIM SIRKET]

YASED ULUSLARARASI YATIRIMCILAR DERNEGI

YILDIZ TEKNIiK UNIVERSITESI MAKINE FAKULTESI

YUKSEKOGRETIM KURULU BASKANLIGI

ZEYTINBURNU TEKNIK VE ENDUSTRI MESLEK LISESi

ZONGULDAK KARAELMAS UNIVERSITESI MUHENDISLIK FAKULTESI
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4. MYK Sektér Komitesi Uyeleri ve Uzmanlar

Abdullah KAYA, Bagskan (Tirkiye Esnaf ve Sanatkarlar1 Konfederasyonu)
Yrd.Dog¢.Dr Erbil AKBAY, Baskan Vekili (Yiiksekogretim Kurulu Baskanligi)
Nasipgiil INCEKARA, Uye (Calisma ve Sosyal Giivenlik Bakanlig1)

Haydar BATTALOGLU Uye (Milli Egitim Bakanlig1)

Oguz AKGUMUS, Uye (Sanayi ve Ticaret Bakanlig)

Edip TURKAY, Uye (Enerji ve Tabii Kaynaklar Bakanlig1)

Oguz BEDIR, Uye (Tiirkiye Isci Sendikalar1 Konfederasyonu)

Serkan CIFTCI, Uye (Hak isci Sendikalar1 Konfederasyonu)

Elif Giilgiin AKCA, Uye (Tiirkiye Isveren Sendikalar1 Konfederasyonu)
Hac1 Ali EROGLU, Uye (Mesleki Yeterlilik Kurumu)

Firuzan SILAHSOR, Daire Bagkan1 (Mesleki Yeterlilik Kurumu)

Sinan GERGIN, Sektor Komitesi Temsilcisi (Oziirliiler Idaresi Baskanlig)

5. MYK Yonetim Kurulu
Bayram AKBAS, Bagkan (Calisma ve Sosyal Giivenlik Bakanligi Temsilcisi)
Prof.Dr. Oguz BORAT, Bagkan Vekili (Milli Egitim Bakanlig1 Temsilcisi)

Prof.Dr. Yiicel ALTUNBASAK, Uye (Meslek Kuruluslar1 Temsilcisi)

Dog.Dr. Omer ACIKGOZ, Uye (Yiiksekdgretim Kurulu Bagkanligi Temsilcisi)
Dr. Osman YILDIZ, Uye (Is¢i Sendikalar1 Konfederasyonlari Temsilcisi)
Celal KOLOGLU, Uye (Isveren Sendikalar1 Konfederasyonu Temsilcisi)
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