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ONSOZ

Mobil Ving Operatorii Ulusal Yeterliligi 5544 sayili Mesleki Yeterlilik Kurumu (MYK)
Kanunu ile anilan Kanun uyarinca ¢ikartilan “Mesleki Yeterlilik, Sinav ve Belgelendirme

Yonetmeligi” hiikiimlerine gore hazirlanmistir.

Yeterlilik taslagi, 26.02.2013 tarihinde imzalanan igbirligi protokolii ile gorevlendirilen
Tiirkiye Insaat Sanayicileri Isveren Sendikasi tarafindan hazirlanmistir. Hazirlanan taslak
hakkinda sektordeki ilgili kurum ve kuruluslarin goriisleri alinmig ve goriisler
degerlendirilerek taslak iizerinde gerekli diizenlemeler yapilmistir. Nihai taslak MYK Insaat
Sektor Komitesi tarafindan incelenip degerlendirildikten ve Komitenin uygun gorisii
alindiktan sonra, MYK Yonetim Kurulunun 20/11/2013 tarih ve 2013/98 sayili karari ile

onaylanarak Ulusal Yeterlilik Cergevesine (UYC) yerlestirilmesine karar verilmistir.
Yeterliligin hazirlanmasi, goriis bildirilmesi, incelenmesi ve dogrulanmasinda katki saglayan
kisi, kurum ve kuruluslara goriis ve katkilart ic¢in tesekkiir eder, yararlanabilecek tim

taraflarin bilgisine sunariz.

Mesleki Yeterlilik Kurumu
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GIRIS

Ulusal yeterliligin hazirlanmasinda, sektor komitelerinde incelenmesinde ve MYK Yonetim
Kurulu tarafindan onaylanarak yiiriirliige konulmasinda temel olgiitler Mesleki Yeterlilik,

Sinav ve Belgelendirme Y6netmeliginde belirlenmistir.
Ulusal yeterlilikler asagidaki unsurlari icermektedir;

a)Yeterliligin ad1 ve seviyesi,

b)Yeterliligin amaci,

c)Yeterlilige kaynak teskil eden meslek standardi, meslek standardi birimleri/gérevleri
veya yeterlilik birimleri,

¢)Yeterlilik sinavina giris i¢in aranan sartlar,

d)Yeterlilik birimleri bazinda 6grenme ¢iktilar1 ve basarim olgtitleri,

e)Yeterliligin kazanilmasinda uygulanacak 6lgme, degerlendirme ve degerlendirici
Olciitleri

f)Yeterlilik belgesinin gecerlilik siiresi, yenilenme sartlari, belge sahibinin gozetimine
iliskin sartlar,

g)Yeterliligi gelistiren kurum/kurulus ve dogrulayan Sektor Komitesi.

Ulusal yeterlilikler ulusal meslek standartlari ve/veya uluslararasi meslek standartlari esas

alinarak olusturulur.

Ulusal yeterlilikler;
»  Orgiin ve yaygin egitim ve dgretim kurumlari,
= Yetkilendirilmis belgelendirme kuruluslari,
= Kuruma yetkilendirme 6n bagvurusunda bulunmus kuruluslar,
= Ulusal meslek standardi hazirlamis kuruluslar,

= Meslek kuruluslar ile bunlarin miisterek ¢alismasiyla olusturulur.
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13UY0172-3 MOBIL VINC OPERATORU ULUSAL YETERLILiGi

1 | YETERLILiGIN ADI Mobil Ving Operatérii
2 | REFERANS KODU 13UY0172-3

3 | SEVIYE 3

4 ‘I{Jé,IEISLARARASI SINIFLANDIRMADAKI ISCO 08:8343.12

5 | TOR -

6 | KREDi DEGERI -

A)YAYIN TARIHI 20/11/2013
7 | B)REVIZYON NO 00
C)REVIZYON TARIiHI -

Bu Yeterlilik mobil ving operatdriiniin
8 | AMAC niteliklerinin belirlenmesi ve belgelendirilmesi
amactyla hazirlanmigtir.

9 | YETERLILiGE KAYNAK TESKIiL EDEN MESLEK STANDART(LAR)I

Mobil Ving Operatdrii (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi - 11UMS0175-3
Kazic1 Yiikleyici Operatorii (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi- 12UMS0273-3

10 | YETERLILIK SINAVINA GIRiS SART(LAR)I

Mobil Ving Operatoriinun, t ehlikeli ve ¢ok tehlikeli islerde ¢alisacaklara ait ise giris veya periyodik
muayene formuna ve trafik kanununun ilgili maddelerinde belirtilen operator belgesine sahip olmasi
gerekmektedir.

11 | YETERLILIGIN YAPISI

11-a) Zorunlu Birimler

13UY0172-3/A1 ISG ve Is Organizasyonu

13UY0172-3/A2 Mobil Ving Makinesine iliskin Kontroller
13UY0172-3/A3 Mobil Ving’in Konumlandirilmasi ve Giinliik Kontrolii
13UY0172-3/A4 Ving ile Yiikii Yiikleme Bosaltma (Ellegleme)

11-b) Se¢meli Birimler

11-¢) Birimlerin Gruplandirilma Alternatifleri ve ilave Ogrenme Ciktilari

Yeterliligin elde edilebilmesi i¢in aday A grubu zorunlu birimlerin tiimiinden basarili olmalidir.

12 | OLCME VE DEGERLENDIRME

Mobil Ving Operatorii (Seviye 3) Ulusal Yeterliligine gore belgelendirme amaciyla yapilacak 6lgme ve
degerlendirme, gerekli calisma sartlarinin olusturuldugu smav ve belgelendirme merkezlerinde veya
caligma sahalarinda, teorik ve uygulamali sinav seklinde olacaktir. Kisi yeterlilik birimlerini ayr1 ayri
alabilecegi gibi talep etmesi halinde hepsinin bir arada verilmesi de miimkiindiir. Teorik smav dort
secenekli ¢oktan se¢cmeli sorular ve bosluk doldurma sorularindan olusur. Ancak bosluk doldurma

sorularinin sayisi toplami toplam soru sayisinin %4’iinii gecemez.
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13

BELGE GECERLILIK SURESI

Yeterlilik belgesinin gecerlilik siiresi

diizenlendigi tarihten itibaren 5 yildir.

14

GOZETIM SIKLIGI

Belgeli kisinin yeterliliginin devam ettigini
tespit etmek amaciyla belgenin gecerlilik siiresi
igerisinde en az bir kez performans izleme
raporu hazirlanir.

15

BELGE YENILEMEDE UYGULANACAK
(")LgME-
DEGERLENDIRME YONTEMIi

Belgenin iptalini  gerektirecek bir durum
olugmamasit ve belge gegerlilik siiresi boyunca
kisi ile ilgili belgelendirme kurulusuna
performansa iligkin sikayet gelmemis olmasi
durumunda Mobil Ving Operatorii fiili olarak
toplam 18 ay calistigini belgelendirdiginde,
belgenin siiresi 5 yil daha uzatilir.

Calistigin1  belgeleyemeyen kisiler, uygulama
sinavina alinir ve basarili olan adaylarin belgesi
5 yil daha uzatilir.

Uzatma siiresi bittikten
yapildigi tarihten 10 yil
uygulamali sinav yapilir.

sonra (ilk sinavin
sonra) teorik ve

16

YETERLILiGi GELISTIREN
KURULUS(LAR)

INTES- DSI

17

YETERLILIGI DOGRULAYAN SEKTOR
KOMITESI

Insaat Sektdr Komitesi

18

MYK YONETIM KURULU ONAY TARIHI
VE SAYISI

20/11/2013 — 2013/98
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13UY0172-3/A1 ISG VE IS ORGANIZASYONU YETERLILIK BIRIMi

1 | YETERLILIK BIiRiMi ADI ISG ve Is Organizasyonu
2 | REFERANS KODU 13UY0172-3/A1
3 | SEVIYE 3
4 | KREDi DEGERI
A)YAYIN TARIHI 20/11/2013
5 | B)REVIZYON NO 00
C)REVIZYON TARIHI -
6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIL EDEN MESLEK STANDARDI

Mobil Ving Operatorii (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi - 11UMS0175-3

7 | OGRENME CIKTILARI

Osrenme Ciktis1 1: iSG kurallarina uyar.

Basarim Olgiitleri
1.1. Kisisel koruyucu donanimlar1 kullanir.
1.2. Calisma sahasinda risk degerlendirme faaliyetlerine katkida bulunur.
1.3. Calisma sahasindaki ISG &nlemlerine uyar.
1.4. Ramak kalalar1 ve is kazalarimi bildirir.
1.5. Basit ilk yardim uygulamasi yapar.
1.6. Is makinesinin kullaniminda ISG énlemlerini alir.
1.7. Mesleki gelisim faaliyetlerine katilir.

Osrenme Ciktis1 2 : Is organizasyonunu yapar.

Basarim Olgiitleri
2.1. Yapulacak isle ilgili operasyonel bilgilendirme toplantilarina katilir.
2.2. Is bas1 emri alir.
2.3. Giinliik makine galisma formunu doldururak ¢ikis izni alir.
2.4. Vardiya/is doniisi, isi teslim ederek yapilan is hakkinda bilgi verir.

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Sinav

(T1) Bu birim kapsaminda en az 15 soruluk 4 secenekli ¢oktan se¢meli test ve bosluk doldurma sorularini igeren
yazili sinav uygulanmali ve aday tarafindan en az %75 basar1 saglanmalidir. Soru basi ortalama stire 1,5-2 dakika
olarak ongoriilmelidir. Sinav sorulari, teorik sinav kapsaminda ol¢iilmesi 6ngoriilen ve Ek 2 'de yer alan BG-Bilgi
Kontrol Listesinin bilgi bélimiinde belirtilen tiim ifadeleri 6lgebilecek sekilde tasarlanmalidir.

8 b) Performansa Dayah Sinav

(P1) Yaptig is ile ilgili performansa dayali sinav, EK 2 'de yer alan BY-Beceri ve Yetkinlik Kontrol

Listesi dikkate alinarak yapilacaktir. Sinavdan en az %85 basar1 saglanmalidir. Uygulama smavi (P1) ile
Ol¢iilmesi Ongoriilen basarim Olgiitlerinin tamami s6z konusu smav ile dl¢lilmelidir. Adayin yapilacak
islem i¢in verilen siireyi agsmamasi gerekir.

8 ¢) Ol¢me ve Degerlendirmeye Tliskin Diger Kosullar

Adayin s6z konusu birimden basarili sayilmasi i¢in T1 ve P1 sinavlarinin her ikisinden de basarili olmasi
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13UY0172-3/A1 iSG ve Is Organizasyonu

Yayin Tarihi:20/11/2013 Rev. No:00

mesleki egitim programlarina devam etmesi

gerekir. Sinavin tamamindan veya her hangi bir bolimiinden basarisiz olan aday basarisiz oldugu
boliimden/bdliimlerden bir yil igerisinde tekrar sinava girebilir. Bir yil i¢erisinde bu hakkini kullanmayan
ya da kullandig1 halde basarisiz olan kisilerin belge sahibi olmalar1 i¢in tekrar her iki sinava birden
girmesi gerekmektedir. Adayn bir y1l i¢erisinde girmis oldugu siavdan ist iiste iki kez basarisiz olmasi
durumunda yeni siav hakki elde edebilmek igin Ek 13UY0172-3/Al-1’de belirtilen siire ve igerikte
gereklidir.

9 YETERLILIK BiRiMIiNi GELISTI
KURUM/KURULUS(LAR)

[REN

INTES - DSI

SEKTOR KOMITESI

10 YETERLILIK BiRIMINI DOGRULAYAN

Insaat Sektdr Komitesi

ve SAYISI

1 MYK YONETIM KURULU ONAY TARIHI

20/11/2013 — 2013/98
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YETERLILIK BiRiMi EKLERI

EK 13UY0172-3/A1-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmasi ig¢in Tavsiye Edilen Egitime
Mliskin Bilgiler

Bu birimin kazandirilmasi i¢in en az 16 saatlik ve asagida tanimlanan egitim igerigine sahip bir
egitim programinin tamamlanmasi tavsiye edilir

Is Giivenligi ile ilgili Genel Bilgiler

Kisisel Koruyucu Donanimlar ve Kullanilmast

Makinali Calismada Emniyet Kurallari

Bakim Onarim Sirasinda Alinacak Giivenlik Kurallari

Calisma Alaninda Giivenlik ve Saglik Isaretleri ile Uyulmasi Gereken Kurallar
Kalite Kontrol, Cevre Kurallar1 ve 11k Yardim

Atik Ayristirma Bilgisi

NoobkhowhE

EK 13UY0172-3/A1-2: Yeterlilik Biriminin Olgme ve Degerlendirmesinde Kullanilacak
Kontrol Listesi

a) BILGILER
UMS Yet.erlll_lk ) _
leili Birimi  |Degerlendirme
No Bilgi ifadesi ! Basarim Araci
Boliim P
Olgiitii
Ise baglamadan once ise ve isyerindeki tehlike
ve risklere gore gerekli olan kisisel koruyucu A11 11 1
BG.1 | donanimlarin (baret, reflektorlii is elbisesi, is = '
givenligi ayakkabisi, eldiven, maske, gozlik
vb.) ne olacagini agiklar.
Yipranmis  kisisel koruyucu donanimlarinin
BG.2 yenisini, kimden/kimlerden talep edecegini Al3 11 T
agiklar.
BG.3 | Yapilan veya yapilacak is/operasyon ile ilgilij A.2.2 1.3 T1
uyar: levhalarini agiklar.
BG.4 | Uyan levhalarina uygun hareket etmeyen kisileri| A.2.5 1.3 Tl
uyarir/ uyarilmasini nasil saglanacagini agiklar
BG.5 | Calisma alam ve kullandizn mobil vingten| A.3.1 1.2 T1
kaynaklanabilecek olasi riskleri agiklar.
BG.6 | Kendisinin belirledigi olasi risklerin sonuglari ve| A 32 1.2 T1
etkilerini agiklar.
BG.7 | Degerlendirmelerine  gére  risklere  kargi| A.3.4 12 T1
onerilerini kime bildirecegini agiklar.
Risk degerlendirmesine katkida bulunmak
amaciyla yaptigr risk degerlendirmelerine
BG.8 | gore tespitlerinlg ve onerilerini sozlilyazih | A4.1 1.4 T1
veya sistem tizerinden formatina uygun olarak
kime bildirecegini agiklar.
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UMS Yet_el_’lll_lk ) _
leili Birimi  |Degerlendirme
No Bilgi ifadesi 1 Basarim Araci
Boliim P
Olgiitii
BG.9 Giivenlilf acisindan riskli gordigii durumda A5.7 16 T
ne olacagimi agiklar. (¢alismayi / operasyonu
durdurarak yetkililere bildirir.)
BG.10 Ka;amn ve <;a|1sma_alan1n1n durumuna 9??63 A6.1 14 T1
talimatlara uygun sekilde ne yapmasi gerektigini
aciklar
BG.11 | Kaza sonucunda iletisim araglarint kullanarak| A.6.2 1.4 T1

kimi/kimleri bilgilendirecegini aciklar

Kazalar sonucunda meydana gelen yaralanmalar
BG.12 | veya ortaya ¢ikan saglik sorunlarinda basit| A.7.1 1.5 T1
ilkyardim  uygulamasinda  ne  yapilmasi
gerektigini agiklar.

Mobil vincin hareket ve
BG.13 | manevralarinda, ¢alisma alaninda alinan AB8.1 1.3 T1
cevre koruma onlemlerine  uygun
hareket etmesi gerektigini agiklar.

Calisma alaninda; sahadan ve yiikten
BG.14 | kaynaklanan cevre Kirliligi riski fasiyan A.8.3 1.3 T1
durumlart ilgililere bildirmesi gerektigini
aciklar

Is saghg ve giivenligi ile cevre konusunda;
ilkyardim, kurtarma, acil durum, yangin, cevre
koruma, uygun pozisyonda calisma gibi isci F11 17 T1
sagligi, givenli ¢alisma, gibi konulardaki o '

egitimlerde,  isletmenin  organizasyon ve | g9
programina gore hazir bulunmasi geregini
aciklar

Gorev yapacag: giinler ve mesai saatleri
BG.16 | bilgisini bir st kadrosundan almasi B.1.1 29 T1
gerektigini agiklar. (Vardiyali ¢alisma
halinde  gerekli  bilgileri  vardiya
cizelgesinden alir.)

A9l

BG.15

BG.17 | Calisacag mobil vince ve sahaya iliskin bilgiyi,| 54 o 29 T1
' vardiya oncesinde bir iist kadrosundan - '
Ivardiya ¢izelgesinden almasi gerektigini agiklar.

BG.18 Y_etl_<i|i|ef tarafindan diizenlenen isbas1t ve B41 21 T1
bilgilendirme toplantilarinda hazir bulunmasi
gerektigini agiklar.

Verilen bilgiler ve gorisiilen  konular B4.3
BG.19 | hakkindaki bilgi, deneyim ve gozlemlerini o 2.1 Tl
nasil paylasacagini aciklar.

BG.20 Yapilan veya yapllacak is/ope_rasyo_n ile !Ig!l! B.6.1 24 T1
ortaya ¢ikan is, saha, mobil vingle ilgili
aksakliklar: yetkiliye iletmesi gerektigini agiklar.
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UMS Yeterlilik
. . ilgili Birimi  |Degerlendirme
No Bilgi Ifadesi Béliim Basarim Araci
Oliitii
BG.21 A.rn.l.l’lt.‘.lvt.i.ﬂebl halinde gergeklestirdigi ve/veya} B.6.2 24 T1
yurittigi ¢alismalar/operasyonlar hakkindaki
bilgileri agiklar.
BG.22 D'oldlfrdugu is mgkin_esi gall$m€jl forrpunun B71 24 T
bir nishasini amire ileterek diger niishayi
makinede birakmasi gerektigini agiklar.
Bir sonraki is doniisimiinde/vardiyada B.7.2
BG.23 | gorev yapacak operatére, yapilan veya o 2.4 Tl
yapilacak is /operasyon ve kullandigr mobil
ving ile ilgili gerekli durumlari agiklar.
b) BECERI VE YETKINLIKLER
UMS Ygtier'i’::n:ilk Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi BI(I)%:lllln Basarim Arac
Olgiitii

Ise baslamadan once ise gore gerekli olan
BY .1 kisiseln .I_«‘)ruyu_cu _ <‘jon§n1ml_avr_1n1 (baret, A1l 11 P1
reflektorli is elbisesi, is giivenligi ayakkabist,
eldiven, maske, gozliik) kullanir.

Kisisel koruyucu donaniminin asmma/yipranma
durumunu kontrol eder.

Yipranmis  kisisel koruyucu donamimlarinin

BY.2 Al?2 1.1 P1

BY.3 o . Al3 11 P1
yenisini, ilgili gorevliden talep eder.
Calisilan saha ve mobil ving itizerindeki uyari

BY.4 | levhalarinin eksikligini ve islevselligini kontrol| A.2.1 1.3 P1
eder.

BY.5 | Yapilan veya yapilacak is/operasyon ile ilgilij A 5 1.3 P1
uyari levhalarina gore hareket eder.

BY.6 | varsa eksik uyar: levhalarini bildirir. A23 | 13 P1

BY 7 Gere_k_li iIaye uyari levhalarinin konulmast igin| A 5 4 13 P1
yetkililere 6neride bulunur.
Kendisinin belirledigi olas1 risklerin sonuglar: ve

BY.8 | ekilerini degerlendirir. A3.2 12 Tl
Kendisine bildirilen risk durumlarim

BY.9 degerlendirir. A33 12 T
Degerlendirmelerine  gore  risklere  kars

BY.10| onerilerini yetkiliye bildirir. A34 12 T1

Risk degerlendirmesine katkida bulunmak
amaciyla yaptigt risk degerlendirmelerine
BY.11| gére tespitlerini ve onerilerini sozlii/yazil A4l 14 T1
veya sistem iizerinden formatina uygun
olarak ilgililere bildirir.
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Yeterlilik

UMS .. . |Degerlendirme
. flgili Birimi A
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi > | Basarim raci
Bolim | - . .
Olgiitii
Mobil vinci giivenli ¢alisma talimatlarina uygun
BY.12)5 arak kullanr. Asl 16 P
Calisma alan1 veya kullandigi mobilving ile ilgili
BY 13 riskli durumlarda mobilvincin siren, anons, telsiz, A5.2 16 p1

telefon gibi ikaz ve anons sistemlerini risklere
gore talimatlara uygun sekilde kullanir.

Mobil vincin hareket ve manevralarinda,
BY.14|calisma alaninda alinan ¢evre koruma A8l 13 P1
onlemlerine uygun hareket eder.

Mobil vincin yakit, yag ve sogutucu sivi

BY.15| sizintilarint  kontrol ederek &nlem alinmasini| A.8.2 13 P1
saglar.
Egitimlerde kazandig: bilgi ve becerileri, is basi| A.9.2
BY.16| egitimlerinde paylasir. F.2.1 1.7 T1
F.2.2

Mobil vinc ile yiik kaldirma,yiik indirme ve
yiilk tasima hareketlerinin veriminin ve
BY.17| glivenliginin artirillmasina yonelik A.10.1 1.7 T1
belirledigi  6nerilerini  yazili/sozli  veya
sistemden ilgililere iletir.

BY.18| Bir onceki operatorden yapilan ve yapilacak isler 2.2 P1
o bt B.2.1
hakkinda sozlii bilgi alir.

Bir onceki operatoriin doldurdugu mobil ving

BY.19 calisma formunu inceleyerek makinenin durumu| B.2.2 2.2 P1
hakkinda bilgi alir.
BY.20| Yetkiliden mobil vincin c¢alisacagi yer ve 2.2 P1

yapacagi is hakkinda is emrini alir. B3.1

Calisma alanlart ve konusu ile ilgili

BY.21| yontemleri, ISG onlemleri gibi konularda 2.1 P1
S . B.4.2

aktarilan bilgileri, kendi c¢alismast /

vardiyas: agisindan yorumlar.

Mobil ving ¢alisma formundaki; operator kimlik
BY.22| bilgileri, arag sicil no, ara¢ ¢ikis tarihi, ¢alisma B51 2.3 P1
yeri toplam c¢aligma saati ve diger gereklif

bilgileri kaydeder.

Formdaki bakim ve kontrollerle ilgili;
yakit/yag miktari, lastik havalari, sogutma
BY.23| sistemi su seviyesi, 1siklandirma sistemi, halat B5o| 23 P1
kontrolii, ariza ve limit-switch durumu gibi
bilgileri kontrol listesi formuna isler.

BY.23| Mobil ving ¢calisma formunu imzalar. B53 2.3 P1
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Yeterlilik

UMS .. . |Degerlendirme
. flgili Birimi A
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi > | Basarim raci
Bolim | ..~ . .
Olgiitii

Yapilan veya yapilacak is/operasyon ile ilgili
BY.24| ortaya ¢ikan is, saha ve mobil vingle ilgili B6.1 24 P1
aksakliklar: yetkiliye iletir. o

Amirin talebi halinde gergeklestirdigi ve/veya

BY.25| yirittigi  ¢alismalar/operasyonlar hakkinda B.6.2 2.4 T1
bilgi verir. o
Doldurdugu mobil ving ¢alisma formunun

BY.26| bir nishasin: amire ileterek diger niishay B71| 24 P1

makinede birakir.

Bir sonraki is dontisiimiinde/vardiyada
gorev yapacak operatére, yapilan veya 24 T1
yapilacak is /operasyon ve kullandig: mobil B.7.2 '
ving ile ilgili bilgi verir.

BY.27

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2013 9



13UY0172-3/A2 Mobil Ving Makinesine {liskin Kontroller

Yayin Tarihi:20/11/2013 Rev. No:00

13UY0172-3/A2 MOBIL VINC MAKINESINE ILISKiN KONTROLLER YETERLILIK BIRIMi

1 | YETERLILIK BiRiMi ADI Mobil Ving Makinesine iliskin Kontroller
2 | REFERANS KODU 13UY0172-3/A2
3 | SEVIYE 3
4 | KREDi DEGERI -
A)YAYIN TARIHI 20/11/2013
5 | B)REVIZYON NO 00
C)REVIZYON TARIiHI -

6 | YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIL EDEN MESLEK STANDARDI

Kazic1 Yiikleyici Operatorii (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi- 12UMS0273-3

7 | OGRENME CIKTILARI

Osrenme Ciktis1 1: Motor sistemlerinin kontroliinii yapar.

Basarim Olgiitleri:
1.1: Motor yaglama sisteminin kontroliinii yapar.
1.2: Motor hava sisteminin kontroliinii yapar.
1.3: Motor yakit sisteminin kontroliinii yapar.
1.4: Motor sogutma sisteminin kontroliinii yapar.

Ogrenme Ciktisi 2: Hidrolik sanzimanin kontroliinii vapar.

Basarim Olgiitleri:
2.1: Sanziman yagina iligkin kontrolleri yapar.
2.2: Sanziman filtresinin degistirilmesini saglar.
2.3: Sanzimanin havalandirma subaplarini temizletir.
2.4: Sanziman kumanda levye ve pedal baglantilarinin bosluk kontroliinii yapar.

Ogrenme Ciktisi 3:Diferansivelin kontroliinii yapar.

Basarim Olgiitleri:
3.1: Diferansiyel yagina iliskin kontrolleri yaptirir.
3.2: Diferansiyel havalandirma subaplarini temizletir.
3.3: Diferansiyel aksamlarinin sesini kontrol eder.

Ogrenme Ciktisi 4:Fren sisteminin kontroliinii yapar.

Basarim Olciitleri:
4.1: Fren sistemine iliskin yag kontrollerini yapar.
4.2: Devre elemanlarinin genel durumlarini kontrol eder.
4.3: Fren pedal boslugunu kontrol eder.
4.4: Fren sisteminin ¢alismasini kontrol eder.
4.5: Hava tiipleri varsa, su ve tortusunu bosaltir.

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2013 10
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Ogrenme Ciktisi 5:Direksivon sisteminin kontroliinii vapar.

Basarim Olgiitleri:
5.1: Direksiyon sistemine iliskin yag kontrollerini yapar.
5.2: Direksiyon bosluk ¢ekme ve titresim kontroliinii yapar.
5.3: Rot, rotil, pim ve burg¢ kontroliinii yapar.

Ogrenme Ciktis1 6:Hidrolik sistemin kontroliinii yapar.

Basarim Olciitleri:
6.1: Hidrolik tank igerisindeki hava basincini sifirlar.
6.2: Hidrolik sistem igerisindeki her tiirlii filtre ve siizgecin degistirilmesini saglar.
6.3: Hidrolik sistem elemanlarinin sizint1 kontroliinii yapar.
6.4: Hidrolik silindirde(piston) i¢ kagagi olup olmadigini kontrol eder.
6.5: Hidrolik boru ve hortumlarda burulma biikiilme vb. hasarlar1 kontrol eder.
6.6: Hidrolik sistem yag kontroliinii yapar.
6.7: Hidrolik sistem tankindan su ve tortunun bosaltilmasini saglar.

Ogrenme Ciktis1 7:Elektrik-elektronik sistemlerinin kontroliinii yapar.

Basarim Olciitleri:
7.1: Sigortalar1 kontrol eder.
7.2: Akii elektrolit seviyesi ve kutup baslarinin kontroliinii yapar.
7.3: Gostergeleri, sesli ve 151kl ikazlarin ¢aligip ¢alismadiginin kontroliinii yapar.
7.4: Aydinlatma devresini kontrol eder.
7.5: Motor ve makine tizerindeki elektronik kartlari ¢esitli etkenlerden korur.
7.6: Tesisatin temizliginin yapilmasini saglar.

Ogrenme Ciktis1 8: Donanim ve is ekipmanlariin perivodik bakimini yapar.

Basarim Olgiitleri:
8.1: Yaglama semasina gore tim gresorliikleri kontrol eder.
8.2: Civata ve somun kontroliinii yapar.
8.3: Egilmis kirilmig ve eksilmis parca kontroliinii yapar.
8.4: Kapr/kapak kilitlerinin kontroliinii yapar.
8.5: Aynalar1 ve camlari kontrol eder.
8.6: Silecek sistemini kontrol eder.
8.7: Lastiklerin dis derinliklerini kontrol eder.
8.8: Bosaltma tapalarini kontrol eder.
8.9: Klima sistemini kontrol eder.
8.10: Halat, tambur ve kancay1 kontrol eder
8.11: Destek ayaklarini kontrol eder.

8 | OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Simnav

(T1) Bu birim kapsaminda en az 30 soruluk 4 secenekli ¢oktan se¢meli test Ve bosluk doldurma sorularini igeren
yazili sinav uygulanmali ve aday tarafindan en az %75 basar1 saglanmalidir. Soru basi ortalama siire 1,5-2 dakika
olarak ongoriilmelidir. Sinav sorulari, teorik sinav kapsaminda ol¢iilmesi 6ngoriilen ve Ek 2 'de yer alan BG-Bilgi
Kontrol Listesinin bilgi boliimiinde belirtilen tiim ifadeleri dlgebilecek sekilde tasarlanmalidir.

8 b) Performansa Dayah Sinav

(P1) Yaptigi is ile ilgili performansa dayali sinav, Ek 2 de yer alan BY-Beceri ve Yetkinlik Kontrol Listesi

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2013 11
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dikkate alinarak yapilacaktir. Sinavdan en az %85 basar1 saglanmalidir. Uygulama smmavi (P1) ile
Ol¢iilmesi Ongoriilen basarim Olgiitlerinin tamami s6z konusu smav ile dl¢lilmelidir. Adayin yapilacak
islem i¢in verilen siireyi agsmamasi gerekir.

8 ¢) Olgme ve Degerlendirmeye Iliskin Diger Kosullar

Adayin s6z konusu birimden basarili sayilmasi i¢in T1 ve P1 sinavlariin her ikisinden de basarili olmasi
gerekir. Sinavin tamamindan veya her hangi bir bolimiinden basarisiz olan aday basarisiz oldugu
boliimden/béliimlerden bir yil igerisinde tekrar sinava girebilir. Bir yil i¢erisinde bu hakkini kullanmayan
ya da kullandig1 halde basarisiz olan kisilerin belge sahibi olmalari i¢in tekrar her iki sinava birden
girmesi gerekmektedir. Adayin bir yil i¢erisinde girmis oldugu sinavdan iist iiste iki kez basarisiz olmasi
durumunda yeni smav hakki elde edebilmek i¢in Ek 13UY0172-3/A2-1’de belirtilen siire ve igerikte
mesleki egitim programlarina devam etmesi gereklidir.

YETERLILIK BIRIMINI GELISTIREN : -

J KURUM/KURULUS(LAR) INTES-DSI

10 YETERLILIK BiRIMINI DOGRULAYAN fnsaat Sektsr Komitesi
SEKTOR KOMITESI 3

11 | MYK YONETIM KURULU ONAY TARIHI |, 011 5013 5013/08
ve SAYISI

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2013 12



13UY0172-3/A2 Mobil Ving Makinesine {liskin Kontroller

YETERLILIK BiRiMi EKLERI

Yayin Tarihi:20/11/2013 Rev. No:00

EK 13UY0172-3/A2-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmas: i¢in Tavsiye Edilen Egitime
Mliskin Bilgiler

Bu birimin kazandirtlmasi i¢in enaz 40 saatlik ve asagida tanimlanan egitim igerigine sahip
bir egitim programinin tamamlanmasi tavsiye edilir.

A) TANITIM VE TEKNIiK OZELLIiKLERI

oSN hwNE

10.

11. Operatdr Kabin i¢i Kumanda Kollar: ve Pedallart
12. Operatdr Kabin Igi Gostergeler ve ikaz Lambalar

Sasi ve Atagmanlari
Motor Yakit Sistemi
Motor Sogutma Sistemi
Motor Yaglama Sistemi
Motor Hava Sistemi
Hareket iletim Sistemleri
Hidrolik Sistemleri
Elektrik Sistemleri

Fren Sistemleri
Direksiyon Sistemleri

B) PERIYODIK BAKIMLARI

1) Giinliik Bakim
Isletmeden 6nceki kontroller

S1vi Seviyelerinin Kontrolii

S1v1 Si1zint1 Kontroli

Yakit Tankindan Su ve Tortu Bosaltilmasi
Ayna, Cam, Tutamak ve Basamak Kontrolleri
Makinenin Genel Kontrolleri

Halat, Tambur ve Kanca Kontrolleri

Isletme sirasindaki kontroller

Gostergeler, levyeler ve pedallarin kontrolii
Eksoz gaz kontrolii
Lastik hava basing kontrolii

2) Haftalhk, Ayhk, 3 Ayhk, 6 Ayhk ve Yillik Bakimlar

C)MAKINA ARIZALARI

1) Yakit sisteminden hava islemi

2) Basit ayar ve onarimlar

3) Arniza kodlarinin tespiti ve bildirilmesi
4) Filtre ve sarf malzeme degistirme

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2013
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EK 13UY0172-3/A2-2: Yeterlilik Biriminin Olgme ve Degerlendirmesinde Kullanilacak
Kontrol Listesi

a) BILGILER
UMS Yet-el.‘lll-lk ) -
Tleili Birimi Degerlendirme
No Bilgi ifadesi' I Basarim Aracl
Bolim SN
Olgiitii
Yag seviyesini ve niteliginin (su ve yakit
BG.1 |karisimina karsi) nasil olmasi gerektigini Cl1 11 T1
aciklar.
BG.2 Motorilf'flr‘Fer havalandirmasinda ne yapmasi C13 11 T1
gerektigini aciklar.
BG.3 Motor yag ve yag ﬁltrelerlnm.Elggmhnlmem c14 11 T1
konusunda ne yapmas1 gerektigini agiklar.
BG4 Hava f.IVI'FrE? elemanlariyla ilgili neler yapmasi C29 19 T1
gerektigini agiklar.
BG.S Turbo sarj kontroliinde yapmas1 gerekenleri Co5 19 T1
aciklar.
C31
Y akit sistemindeki elemanlarla ilgili neler .32
BG.6 o g C3.4 1.3 T1
yapilmasi gerektigini aciklar. C38
C.3.9
BG.7 Egzoz gazinin renginin ne olmasi gerektigini C37 13 T1
aciklar.
BG.8 Motorfpgutma s1V1s1N1N Seviyesinin ne olmasi cal 1.4 T1
gerektigini acgiklar.
BG.9 Ra‘dyaté'r kapaglnln fiziki agidan kontrol C45 14 T1
edilmesini agiklar.
BG 10 Kayis gerginliginin nasil olmasi gerektigini CA46 14 T1
aciklar.
. . | | K | C48
ve degisimlerinin nasil yapilacagini agiklar. C.4.10
BG.15 Yag degisimindg f:mls filtresiyle alakal1 neler C56 21 T1
yapilmasi gerektigini aciklar.
BG.14 |Sanziman filtresinin degistirilmesini agiklar. C5.1 2.2 T1
BG.16 |Piferansiyel yag seviyesine iliskin bilgileri C6.1 31 T1
agiklar.
BG.18 Difgragsiyel aksamlarinin kontroliine iliskin C6 3.3 T1
bilgileri aciklar.

! Kaziyici ve Yikleyici Operatori (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi gorev, islem ve basarim élcitleri dikkate
alinarak hazirlanmistir.

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2013 14
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UMS Yet_erlll_lk ) _
ileili Birimi | Degerlendirme
No Bilgi ifadesi’ I Basarim Araci
Boliim SN
Olgiitii

BG.19 |Frensistem yagmm seviyesi eksikse ne C7.2 41 T1
yapmasi gerektigini agiklar.

BG.20 |Hidrolik devre elemanlarinin g(‘e[].el‘ C73 4.2 T1
durumlarini nasil olmasi gerektigini agiklar.

BG.21 |Hava t'iivplgrinin su ve tortusunu bosaltmasi C7.7 45 T1
gerektigini agiklar.

BG.22 |Direksiyon dev'rve'y‘ag seviyesi eksikse ne c8.1 51 T1
yapmasi gerektigini agiklar.

BG.23 DlrekS|y0nda bOSIUk, saga-sola Qelfme ve C.8.4 5.2 T1
titresim varsa ne yapilmasi gerektigini agiklar.

BG.24 Hi(ji_rol_il_< dém:is filtreginin gerekli durumlarda C92 6.2 T1
degistirilmesi gerektigini aciklar.
Pilot devre filtresinin gerekli durumlarda

BG.25 et . S 6.2 T1
degistirilmesi gerektigini agiklar. €93
Hidrlik tank havalandirma filtresinin gerekli

BG.26 L . e 6.2 T1
durumlarda degistirilmesi gerektigini agiklar. €94
Hidrolik sistem sizdirmazlik elemanlarinin

BG.28 |(o’ring, kece vb.) kontrol edilmesi gerektigini C.9.7 6.3 T1
aciklar.
Hidrolik silindirde (piston) i¢ kacag1 olup

BG.30 |olmadiginin kontroliinii yapmas1 gerektigini C.9 6.4 T1
aciklar.
Hidrolik boru ve hortumlardaki muhtemel

BG.27 |hasarlar1 (burulma, biikiilme, siirtiinme vb.) C.9.6 6.5 T1
listeler.

BG.29 |Hidrolik sistem' ygg seviyesi eksikse ne co8 6.6 T1
yapmasi gerektigini agiklar.

BG.31 Sigortglwa'm‘ hangi hallerde degistirmesi C101 71 T1
gerektigini agiklar.

BG.33 Aku elektrplit seviyesinin nasil kontrol C103 79 T1
edilecegini aciklar.

BG 34 |Aki kutup ba§lar1n1n oksitlenmesini C.10.3 79 T1
engelleyecek onlemleri agiklar. C.10.4

BG.32 |Gosterge ve ikaz lambalarinin kontrolii C10.2 73 T1
konusunu agiklar.
Motor ve makine tizerindeki elektronik kartlar:

BG.35 |[¢esitli etkenlerden (s1vi, toz, kisa devre vb.) C.10.7 7.5 T1
korunmasi gerektigini agiklar.

2 Kaziyici ve Yikleyici Operatori (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi gorev, islem ve basarim olcitleri dikkate
alinarak hazirlanmistir.
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UMS Yet_el_flll_lk ) _
ileili Birimi | Degerlendirme
No Bilgi ifadesi’ I Basarim Araci
Bolim SN
Olgiitii
Tim gresorliiklerin yaglama semasina gore
BG.36 8.1 T1
kontrol edilmesi gerektigini agiklar. C1l1
BG.37 |Anzal gresérliﬂ(‘lve.ri.tespit ettiginde ne C112 8.1 T1
yapilmas1 gerektigini agiklar.
BG.38 Gevsekvc.n\'/ata ve somunlara ne yapilmasi C115 8.2 T1
gerektigini aciklar.
BG.39 Eksik .C}Ya.ta ve somunlar varsa ne yapilmasi C116 8.2 T1
gerektigini aciklar.
b) BECERI VE YETKINLIKLER
UMS Yet_erlll_lk ) .
leili Birimi | Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi* St Basarim Araci
Boliim s
Olgiitii
BY 1 Yag seviyesini ve niteligini (su ve yakit c11 11 p1
karisimina kars1) kontrol eder.
BY.2 |Yag seviyesi eksikse tamamlar. C.l1 1.1 P1
BY.3 |Yag sizintilarini kontrol eder. C.l2 11 P1
BY.4 |Motor karter havalandirmasini kontrol eder. C.13 1.1 P1
BY 5 Mot_or karter havalandirmasi kirlenmis ise C13 11 p1
temizler.
BY 6 Motor yag ve yag ﬁ.lt‘relerlr.nr.l kuyllamm kitabina c14 11 p1
uygun olarak degistirilmesini saglar.
BY 7 I—@va ﬁltr.es.l tikaniklik ikaz lambasini ve c21 19 p1
gostergesini kontrol eder.
BY.8 |Hava filtre elemanlarini kontrol eder. C.2.2 1.2 P1
BY.9 |Hava filtre elemanlarini temizler. C.2.2 1.2 P1
BY.10 |Hava filtre elemanlar1 hasarli ise degistirir. C.22 1.2 P1
BY.11 | Egzoz manifoldu gaz kagagini kontrol eder. C.2.3 1.2 Pl
BY.12 |Egzoz ¢ikis borusunu kontrol eder. C.24 1.2 P1
BY.13 |Turbo sarj ses kontroliinii yapar. C.25 1.2 P1
BY.14 |Sanzimanin yag seviyesini kontrol eder. C.5.2 2.1 P1
BY.15 |Sanzimanm yag seviyesi eksikse tamamlar. C.5.2 2.1 P1

3 Kaziyici ve Yikleyici Operatori (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi gorev, islem ve basarim oélgitleri dikkate
alinarak hazirlanmigtir.

4 Kaziyici ve Yikleyici Operatori (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi gorev, islem ve basarim olcitleri dikkate
alinarak hazirlanmistir.
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UMS Yet_erlll_lk ) _
ileili Birimi | Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi’ ..g.. Basarim Araci
Bolim P
Olgiitii
BY.16 [Sanzimanda yag sizintilarinin olup olmadigin C5.3 21 P1
" |kontrol eder. B '
BY 17 Her_yag degi_sirninfje sanziman emis siizgecinin C5.6 21 P1
temizlenmesini saglar.
BY .18 Her yag degigi_m!n_de sanziman emis siizgeci C56 21 p1
hasarli ise degistirilmesini saglar.
BY.19 |Yakit filtresinin degistirilmesini saglar. C31 1.3 P1
BY.20 |Yakit su ayirici filtresini kontrol eder. C.3.2 1.3 P1
BY.21 |Yakit su ayirici filtresinin degistirilmesini saglar. | C.3.2 1.3 P1
BY 22 Yakit 51“stem1 boru ve baglantilarinda sizint1 c33 13 P1
kontrolii yapar.
BY 23 Yaklt_si_stemindeki su ve tortunun bosaltilmas: C34 13 p1
islemini yapar.
BY 24 Yak_1t transfer (besleme) pompas: siizgecini C35 13 p1
temizler.
BY.25 |Gaz kolu baglantilarin1 kontrol eder. C.36 1.3 P1
BY.26 |Egzoz gazinin rengini gozle kontrol eder. C.3.7 1.3 P1
BY 27 ;ijaekrlt depo kapaginin havalandirmasini kontrol C38 13 P1
BY.28 |Yakit deposu doldurma siizgecini temizler. C.3.9 1.3 P1
BY.29 |Yakit sisteminden hava alma islemini yapar. C.3.10 1.3 P1
BY.30 [Sanziman filtresinin degistirilmesini saglar. C5.1 29 P1
BY.31 |Diferansiyel yag seviyesini kontrol eder. C6.1 3.1 P1
BY.32 |Diferansiyel yag seviyesi eksikse tamamlar. C.6.1 3.1 P1
BY.33 |Diferansiyel yag sizintilarin kontrol eder. C.6.2 3.1 Pl
BY.34 |Motor sogutma sivisinin seviyesini kontrol eder | C.4.1 1.4 P1
BY.35 |Motor sogutma sivisi eksikse tamamlar. C4.1 1.4 P1
BY.36 |Korozyon filtresinin degistirilmesini saglar. C.4.2 1.4 P1
BY.37 |Radyator peteginin dis temizligini yapar. C.4.3 14 P1
BY.38 |Genlesme kabinin fiziki kontroliinii yapar. C.4.4 1.4 Pl
BY.39 |Radyator kapaginin fiziki kontroliinii yapar. C.4.5 1.4 P1
BY.40 |Kayis gerginligini kontrol eder. C.4.6 1.4 P1
BY.41 |Devirdaim pompa gresorliigiine gres basar. C.4.7 1.4 P1
BY 42 |Motor sog_ut_ma sistem elemanlarinin sizinti C48 14 P1
kontrollerini yapar.

> Kaziyici ve Yikleyici Operatori (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi gorev, islem ve basarim élcitleri dikkate
alinarak hazirlanmistir.
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UMS Yet_erlll_lk ) _
; flgili Birimi | Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi® vz Basarim Araci
Bolim P
Olgiitii
Sogutma sivisinin igindeki antifriz
BY.43 |yogunlugunun bomemetre ile kontrol edilmesini | C.4.9 1.4 P1
saglar.
BY 44 Sog;mrn_a S1visinIn gerekli durumlarda C.4.10 14 P1
degistirilmesini saglar.
BY.45 |Sanziman havalandirma subaplarini temizler. C54 2.3 P1
BY.46 |Diferansiyel havalandirma subaplarini temizletir. C.6 3.2 Pl
BY 47 F(;en sisteminde yag / hava kagaklarini kontrol Cc7.1 a1 P1
eder.
BY.48 |Fren sistem yaginin seviyesini kontrol eder. C.7.2 41 P1
BY.49 |Fren sistem yaginin seviyesi eksikse tamamlar. C.7.2 4.1 P1
BY 50 [Sanziman kum.gn.c.ia levye ve pedal baglantilarimin| - ¢ ¢ 24 P1
bosluk kontroliinii yapar.
BY.51 |Diferansiyel aksamlarmin sesini kontrol eder. C6 3.3 P1
By 52 [Hidrolik devre elemanlarinin genel durumlarin: C73 4.2 P1
kontrol eder.
By 53 |[Pnomatik devre elemanlarinin genel durumlarini |~ 4 4.2 P1
kontrol eder.
BY.54 |Direksiyon devre yag seviyesini kontrol eder. Cc8.1 5.1 P1
BY.55 |Direksiyon devre yag seviyesi eksikse tamamlar. | C.8.1 5.1 P1
Direksiyon silindirlerinde yag kacak kontroliinii
BY.56 C.8.2 5.1 P1
yapar.
By 57 |Direksiyon kontrol valfi yag kagak kontroliinii C8.3 5.1 P1
yapar.
BY.58 |Fren pedal boslugunu kontrol eder. C.7.5 4.3 P1
BY 59 Dlrek5|yo_r) bosluk, saga-sola gekme ve titresim oy 59 p1
kontroliinii yapar.
BY.60 |Rot, rotil, pim ve burg asintilarini kontrol eder. C.8.5 5.2 P1
BY.61 |Hidrlik tank igerisindeki hava basincini sifirlar. Co1 6.1 P1
BY.62 |Frenayarlarini kontrol eder. C.7.6 4.4 P1
BY.63 |Rot, rotil, pim ve burg yaglamasini yapar. C.8.6 5.3 Pl
BY.64 |Hidrlik doniis filtresinin degistirilmesini saglar. C.9.2 6.2 P1
BY.65 |Pilot devre filtresinin degistirilmesini saglar. c93 6.2 P1
BY 66 HiEi_rIi_k_tank _ha_valzilndﬂma filtresinin co94 6.2 P1
degistirilmesini saglar.

6 Kaziyici ve Yikleyici Operatori (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi gérev, islem ve basarim olcitleri dikkate
alinarak hazirlanmistir.
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Yeterlilik
LIJINIII? Birimi | Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi’ ..g.. Basarim Araci
Bolim P
Olgiitii
Her yag degisiminde hidrolik emis siizgecinin
BY.67 |temizlenmesini / gerekiyor ise degistirilmesini C.9.10 6.2 P1
saglar.
BY.68 |Sigortalar: kontrol eder. C.10.1 7.1 P1
BY.69 |Sigortalar: degistirir. C.10.1 7.1 P1
BY.70 |Hava tiiplerinin su ve tortusunu bosaltir. C.7.7 4.5 P1
BY.71 Hidrolik sistem elemanlarinin sizint1 kontrollerini Co95 6.3 P1
yapar.
BY.72 Hidrolik sistem sizdirmazlik elemanlarint (0’ring, Co7 6.3 P1
kege vb.) kontrol eder.
BY.73 |Akii elektrolit seviyesini kontrol eder. C.10.3 7.2 P1
BY .74 Alfii elektrolit yogunlugunun kontrol edilmesini C104 79 P1
saglar.
Akt kutup baslarinin oksitlenmesini C.10.3
BY.75 engelleyecek onlemleri alir. C.10.4 1.2 Pl
BY 76 ;jaegrlama semasina gore tim gresorlikleri kontrol C111 8.1 P1
BY.77 |Arizal gresorliikleri tespit eder. C.11.2 8.1 P1
BY.78 |Arizali gresorliikleri degistirir. C.11.2 8.1 P1
BY 79 Gresérlﬁk_leri yaglamadan once ve yagladiktan C113 8.1 P1
sonra temizler.
Gres pompast ile uygun gresi gerekli miktarda
BY.80 8.1 P1
gresorliiklere basar. C114
BY .81 Hidrol‘ik.silindirde (piston) i¢ kacagi olup C9 6.4 P1
olmadigini kontrol eder.
BY.82 |Gosterge ve ikaz lambalarini kontrol eder. C.10.2 7.3 P1
BY.83 |Gevsek civata ve somunlar: sikar. C.11.5 8.2 P1
BY.84 |Eksik civata ve somunlar: tamamlar. C.11.6 8.2 P1
BY 85 I-'|_id[olik boru ve hortumlarda burulma, biikiilme, C96 6.5 P1
stirtiinme vb. hasarlari kontrol eder.
BY.86 |Aydinlatma (ampul vb.) devresini kontrol eder. | C.10.5 7.4 P1
Egilmis, kirilmis ve eksilmis parca olu
BY.g7 |=8lmis, $ § parca olup 8.3 P1
olmadigin1 kontrol eder. C1L7
BY.88 |Pim ve bur¢ bosluklarini yaglar. C.11.17 8.3 P1
BY.89 |Pim ve burc bosluklarini kontrol eder. C.11.17 8.3 P1
BY.90 [Hidrolik sistem yag seviyesini kontrol eder C.9.8 6.6 P1

7 Kaziyici ve Yikleyici Operatori (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi gorev, islem ve basarim élcitleri dikkate
alinarak hazirlanmistir.
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Yeterlilik
LIJINIII? Birimi | Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi® ..g.. Basarim Araci
Bolim P
Olgiitii

BY.91 |Hidrolik sistem yag seviyesi eksikse tamamlar. C.9.8 6.6 P1

Motor ve makine tizerindeki elektronik kartlar
BY.92 |cesitli etkenlerden (s1vi, toz, kisa devre vb.) C.10.7 7.5 P1

korur.
BY.93 |Kap:/ kapak kilitlerini kontrol eder. C.11.8 8.4 P1
BY. 94 |Hidrolik sistem tzimkmdan su ve tortunun C99 6.7 P1

bosaltilmasin: saglar.
BY.95 |[Tesisatin temizliginin yapilmasin saglar. C.10.6 7.6 P1
BY.96 |Aynalar1 ve camlari kontrol eder. C.11.10 8.5 P1
BY.97 |Silecek firgalarini kontrol eder. C.11.11 8.6 P1
BY.98 |silecek devresi su seviyesini kontrol eder. C.11.12 8.6 P1
BY.99 |Lastiklerin dis derinliklerini kontrol eder. C.11.14 8.7 P1
BY.100 |Lastiklerin degistirilmesini saglar. C.11.14 8.7 P1
BY.101 |Halat, makara ve kancayi kontrol eder. C.11.16 8.10 P1
BY.102 |Bosaltma tapalarin: kontrol eder. C.11.18 8.8 P1
BY.103 |Destek ayaklarmi kontrol eder. C.11.19 8.11 P1
BY.104 [Polen filtresini kontrol eder. C.11.20 8.9 P1
BY.105 |Polen filtresini temizler. C.11.20 8.9 P1
BY 106 Po!gn _f|_|tresm|n kullanim siiresi dolmus ise C11.20 8.9 P1

degistirir.
BY 107 |Klima kompresr kayisinin gergi kontroliinii Cliz2l 89 p1

yapar.

8 Kaziyici ve Yikleyici Operatori (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi gorev, islem ve basarim oélgitleri dikkate
alinarak hazirlanmistir.
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13UY0172-3/A3 Mobil Vincin Konumlandirilmasi ve Guinlik Kontrolii

13UY0172-3/A3 MOBIL VINCIN KONUMLANDIRILMASI VE GUNLUK
KONTROLU YETERLILIK BiRIMi

Mobil Vincin Konumlandirilmas:1 ve

1 YETERLILIK BiRiMi ADI Giinliik Kontrolii
2 REFERANS KODU 13UY0172-3/A3
3 SEVIYE 3
4 KREDIi DEGERI
A)YAYIN TARIHI 20/11/2013
5 B)REVIZYON NO 00
C)REVIZYON TARIHI -

6 YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIL EDEN MESLEK STANDARDI

Mobil Ving Operatdrii (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi - 11UMS0175-3

7 | OGRENME CIKTILARI

Ogrenme Ciktis1 1: Vinci ise hazirlar.

Basarim Olciitleri

1.5: Kabin temizligini yapar.

1.1: Mobil ving ¢alisma talimatlarini inceler.

1.2: Genel ve dis fiziki kontrollerini yapar.

1.3: Kullanacagi mbil vincin fonksiyonel kontrollerini yapar.
1.4: Ariza tespitini ve bildirimini yapar.

Ogrenme Ciktisi 2: Vinci konumlandirir.

Basarim Olgiitleri

2.5: Yer ve konum degistirir.
2.6: Mobil vinci park eder.

2.8: Mobil vinci tekrar isletmeye alir.

2.1: Isaretginin isaretlerini takip ederek makineyi yiiriitiir.

2.2: Hizaya alir.Mobil vinci istenilen sekilde konumlandirir.

2.3: Mobil vincin destek ayaklarimni kullanarak diiz konuma getirir.
2.4: Calisirken mobil vingle bekleme yapar.

2.7: Mobil vincin uzun siireli depolamasi durumunda gerekli bakmlar yapar.

8 OLCME VE DEGERLENDIRME

8 a) Teorik Sinav

Olcebilecek sekilde tasarlanmalidir.

(T1) Bu birim kapsaminda en az 15 soruluk 4 secenekli ¢oktan seg¢meli test ve bosluk doldurma
sorularini igeren yazili smav uygulanmali ve aday tarafindan en az %75 basar1 saglanmalidir. Soru bast
ortalama siire 1,5-2 dakika olarak ongdriilmelidir. Sinav sorulari, teorik sinav kapsaminda olglilmesi
ongoriilen ve EK 2’de yer alan BG-Bilgi Kontrol Listesinin bilgi boliimiinde belirtilen tiim ifadeleri

8 b) Performansa Dayah Sinav

(P1) Yaptig: is ile ilgili performansa dayali sinav, Ek 2’de yer alan BY-Beceri ve Yetkinlik
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Kontrol Listesi dikkate alinarak yapilacaktir. Smmavdan en az %85 basari saglanmalidir.
Uygulama sinavi (P1) ile dl¢iilmesi dngoriilen basarim olciitlerinin tamami s6z konusu sinav ile
Olctilmelidir. Adayin yapilacak islem icin verilen siireyi agmamasi gerekir.

8 ¢) Olcme ve Degerlendirmeye Iliskin Diger Kosullar

Adayin s6z konusu birimden basarili sayilmasi i¢cin T1 ve P1 sinavlarinin her ikisinden de
basarili olmasi1 gerekir. Simavin tamamindan veya her hangi bir boliimiinden basarisiz olan aday
basarisiz oldugu boéliimden/boliimlerden bir yil igerisinde tekrar sinava girebilir. Bir yil
icerisinde bu hakkini kullanmayan ya da kullandigi halde basarisiz olan kisilerin belge sahibi
olmalar1 i¢in tekrar her iki simava birden girmesi gerekmektedir. Adayin bir yil igerisinde
girmis oldugu sinavdan iist iste iki kez basarisiz olmast durumunda yeni sinav hakki elde
edebilmek i¢in Ek 13UY0172-3/A3-1’de belirtilen siire ve igerikte mesleki egitim
programlarina devam etmesi gereklidir.

9 YETERLILIK BiRiMiNi GELIiSTIREN
KURUM/KURULUS(LAR)
YETERLILIK BIRIMINI
10 |DOGRULAYAN Insaat Sektor Komitesi

SEKTOR KOMITESI
MYK YONETIM KURULU ONAY
TARIHI ve SAYISI

INTES - DSI

11

20/11/2013 — 2013/98
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YETERLILIK BiRiMi EKLERI

Yayin Tarihi:20/11/2013 Rev. No:00

EK 13UY0172-3/A3-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmasi i¢in Tavsiye Edilen Egitime

Mliskin Bilgiler

Bu birimin kazandirilmasi i¢in en az 48 saatlik ve asagida tanimlanan egitim icerigine sahip

bir egitim programinin tamamlanmasi tavsiye edilir.

A) TANITIM VE TEKNIK OZELLIKLERI (16 SAAT)

Sasi ve ving Atasmanlari
Motor Yakit Sistemi
Motor Sogutma Sistemi
Motor Yaglama Sistemi
Motor Hava Sistemi
Hareket lletim Sistemleri
Hidrolik Sistemleri
Elektrik Sistemleri

. Fren Sistemleri

10. Direksiyon Sistemleri

CoNoOar~ONE

11. Operatdr Kabin i¢i Kumanda Kollar: ve Pedallart
12. Operatdr Kabin Igi Gostergeler ve ikaz Lambalari

13. Mobilvingle Kullanacagi Atagmanlarin,Sapanlarin,Baglama Elemanlar1

B) PERIYODIK BAKIMLARI (16 SAAT )

3) Giinliikk Bakim
Isletmeden onceki kontroller
e Sivi Seviyelerinin Kontrolii
S1v1 Sizint1 Kontrolii
Yakit Tankindan Su ve Tortu Bosaltilmasi
Ayna, Cam, Tutamak ve Basamak Kontrolleri
Halat, Tambur ve Kanca Kontrolu
Makinanin Genel Kontrolleri
Lastik hava Basing Kontrolii

Isletme sirasindaki kontroller
e Gostergeler, Levyeler ve Pedallarin Kontrolii
e Eksoz Gaz Kontrolii

4) Periyodik Bakimlar( Haftahk, Aylhk, 3 Aylk, 6 Ayhk ve Yilhik Bakimlar)

5) Kishk Bakim

6) Yag ve yaglayanlar
7) Tel Halatlar

8) Lastikler

C)MAKINA ARIZALARI (16 SAAT)
5) Yakit Sisteminden Hava Islemi
6) Basit Ayar ve Onarimlar
7) Anza Kodlarmin Tespiti ve Bildirilmesi
8) Filtre ve Sarf Malzeme Degistirme
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EK 13UY0172-3/A3-2: Yeterlilik Biriminin Ol¢gme ve Degerlendirmesinde Kullanilacak
Kontrol Listesi

a) BILGILER
Yeterlilik
LIJINIII? Birimi Degerlendirme
No Bilgi ifadesi Bﬁ%ﬁm Basarim Araci
Olgiitii

Mobil ving calisma talimatini; makinenin motor,

BG.1 elektrik-elektronik-hidrolik, mekanik, kabin, ving 11 T1

| yiiriyiisti, boom, 1siklandirma, halat, tambur, ikaz C.1.1 '

gibi sistemleri agiklar.
Makinenin hareket ve yiiriyiis sistemlerinin

BG.2 | kullanma talimatlarina gore kontrol  edilmesi| « 5 4 1.2 Tl
geregini aciklar. o
Makinenin motor yagi, sogutma sivisi, tambur

BG.3 | yag, hidrolik yag seviyesi ve hava filtresi kirlilik| 5 ¢ 1.2 Tl
kontrollerinin nasil yapilacagini agiklar. o
Mobil vinglerde enerji vermek igin; makinenin

BG.4 | sistemi tammasini bekleyerek hazir oldugu ikaz| 35 1.3 Tl
uyarisini aldiginda ige baglanacagini agiklar. h
Halat/kanca; sag-sol doniis fonksiyon kontroli ile

BG.5 | varsa antis-way (sallant: karsilama) fonksiyonlarini| ~ 5 oz 1.3 Tl
test etmesi gerektigini aciklar. -

BG.6 | Boom kaldirma- indirme, doniis fonksiyonellik 1.3 T1

- er C.3.26

testinin yapilmasi gerektigini aciklar
Varsa Boom tizerindeki kameranin

BG.7 fonksiyonelligini  kontrol edilmesi gerektigini| C.3.27 13 T
agiklar.

BG.8 | Makinenin calisma ekranindaki ariza uyarilarinin cal 1.4 Tl
dikkate alinmas1 gerektigini aciklar. o

BG.9 Arizanin niteligine goére makinayr durdurma 14 T1

" | gerekip gerekmedigini degerlendirir ve nedenini| C.4.2 '

aciklar.
Arizanin olusumuna iligskin; hangi hareket sirasinda

BG.10| oldugu, zamanlama, hangi zamanlarda sinyal C5.1 1.4 T1
verdigi gibi konularda genel bilgileri agiklar. B

BG.11| Kule mekanik kilidinin kilitli olup olmamasi 21 T1
durumunu agiklar. D.1.1

BG.12| Boom kanca yiiksekliginin nasil yapildigim D12 2.1 Tl
aciklar. o

BG.13| ..
Ving destek ayaklarini nasil kullanilacagini agiklar.| D.1.3 2.1 T
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UMS Yet_erlll_lk ) .
leili Birimi Degerlendirme
No Bilgi ifadesi Bﬁ%ﬁm Basarim Araci
Olgiitii

Isaretci ile olan iletisimsizlik durumunda yiiriiyiisii

BG.14| durdurarak iletisim/mesaj tekrarmi istemesi| 4 2.1 T1
gerektigini agiklar. -

BG.15| Acil durumlara iliskin olarak diger gorevlilerin D25 2.1 T1
ikazlarina ve uyulmasi gereken kurallar1 agiklar. -

BG.16| Aldigi isaret ve uyanlara gore yiiriiyiisii D26 2.1 T1
durdurmasi gerektigini aciklar T
Yiirtytisiin durdurulmasina neden olan uyarinin

BG.17] gerekgesi hakkinda ikaz veren isaretciden bilgi| 7 2.1 T1
almas1 gerektigini agiklar. B
Calisma sahasinin durumuna gore Yyiikiin indirme

BG.18| ve kaldirma mesafe ayarini yapmasi gerektigini g4 2.2 T1
agiklar. o

BG.19| Mobil vincin orta merkezini kaldirilacak yiikiin D 3.2 2.2 T1
orta merkezine hizalamasi gerektigini bildirir. o

BG.20| Boom uzunlugu ve agisini, ¢alisma yarigapini ve D33 2.2 T1
emniyetli kaldirabilecegi ylik miktarini agiklar. o
Isaretci yardimiyla mobil vincin destek ayaklarinimn

BG.21| konuslandirilacags ~ yerin  kontrol  edilmesi D41 2.3 Tl
gerektigini agiklar. o
Yiiksiiz bekleme gerektiren durumlarda mbil vinci

BG.22| yiikiin indirilecegi veya kaldirilacagi platforma D51 2.4 Tl
paralel hale getirilmesi gerektigini agiklar. B

BG.23| Yiiksiiz halde bekleme yaparken, makineyi park D52 2.4 T1
pozisyonuna getirmesi gerektigini agiklar. o

BG.24| Yiiklii halde iken highir bicimde bekleme D53 2.4 T1
yapilmamasi gerektigini agiklar. o
Kisa mesafe yer degisikliklerinde destek ayaklar

BG.25| yan agik pozisyonda isaretgi yardimiyla mobil| g4 2.5 T1
vincin yiiriitiilmesi durumunu agiklar. -
Konum  degisikliklerinde  destek  ayaklarini

BG.26/ toplayarak isaretgi yardimiyla mobil vincin g 2.5 T1
yiiriitmesi durumunu agiklar. o

BG.27 Op(_erasyon/ is sonunda ma}kineyi belirlenen park D71 26 T1
yerine gotiiriilmesi gerektigi durumunu agiklar. o

BG.28 Mal_<ineyi tali_m.atma' uygun 'sekilde park D.7.2 26 T1
pozisyonuna getirilmesi gerektigini agiklar. o

BG.29| Mobil vincin destek ayaklarinin yere temas etmesi| 5, o 26 T1
gerektigini acgiklar. o

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2013 25




13UY0172-3/A3 Mobil Vincin Konumlandirilmasi ve Giinliik Kontrolii Yayin Tarihi:20/11/2013 Rev. No:00

UMS Yet_el_flll_lk ) .
leili Birimi Degerlendirme
No Bilgi ifadesi B! Basarim Araci
Boliim P
Olgiitii
BG.30| Makinenin kabin ici sistemlerini talimatlarindaki] 5 , 26 T1
islem sirasina gore kullanilmasi gerektigini agiklar. "
Uzun siireli depolamalarda makineyi destek
BG.31| ayaklari iizerine alarak park edilmesi gerektigini| D.8.1 2.7 T1
aciklar.
BG.32| Yag ve yakit ikmallerini yapar, gres yaglamasini D.8.2 27 T1
yapilmasi gerektigini aciklar. e
Paslanmay:1  engelleyici  yag  kullaniimasi
BG.33| gerektigini aciklar. (hidrolik silindir piston kollari D83 2.7 Tl
v.b yerlerde). -
Akii kutup baslarinin sokilmesi, akiiniin yalitkan
BG.34| pbir malzeme ile kaplanmas: ve depoya alinmasi D84 2.7 T1
gerektigini agiklar. o
Uzun siireli depolanmaya alinmis mobil vinci
BG.35 tgkrar isletmeye hazir hale getirilmesinden 6nce 28 T
tim bosaltma tapalarini acarak su ve tortularini| D.8.8
bosaltilmasi gerektigini agiklar.
Seviye kontrol tapa veya kapaklarini agarak seviye
BG.3g| kontrollerinin Yap1|ma§1, eksilmis s1V1‘1a?1r'1 28 T1
tamamlanmas:  islemini  yapmasi  gerektigini| D.8.9
aciklar.

b) BECERI VE YETKINLIKLER

o | Yook
No Beceri ve Yetkinlik Ifadesi I.l.g.l.h Basarim GO i G
Boliim S
Olciitii

Mobi ving c¢alisma talimatini;; makinenin
motor, elektrik-elektronik-hidrolik, mekanik,
BY.1 | kabin, yiiriyiisi, boom, 1siklandirma, halat, 1.1 P1
tambur, kanca ikaz gostergeleri gibi sistemleri Cl1
kontrol eder.

Makinenin motor yagi, sogutma sivisi, tambur
By 2 | Yag, hidrolik yag, sanzuman yagy, 1.2 P1
diferansiyel yag1 seviyesi ve hava filtresii C.2.6
Kirlilik kontroliinii yapar.

Mobil  vinglerde enerji  vermek igin;
makinenin sistemi tanimasini ve makinanin
calismaya hazir oldugunu belirten ikaz| C.3.7
uyarisint bekler..

BY.3 1.3 P1

Halat/kanca; sag-sol  donis  fonksiyon
BY.4 | kontrolii ile varsa antis-way (sallanti - 5 o5 1.3 P1
karsilama) fonksiyonlarini test eder. o
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o | Ve
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi I.l.g.l.h Basarim Degerlendirme Aract
Boliim P
Olgiitii
BY 5 Boom ka}lq”ma- indirme, ve kule donis C3.26 13 p1
harekerlerini kontrol eder.
BY 6 Varsa_ B_OVI’_T] _ tizerindeki kameranin C3.27 13 p1
fonksiyonelligini kontrol eder.
BY 7 Mobil vincin gal1%ma ek_ra_nmdakl ikaz veya ca1 14 p1
ariza uyarilarini degerlendirir.
By g [[kaz veya arizanin nlfellglnti gore makinayla C42 14 p1
calisilip caligilmayacagini degerlendirir.
Arizanin olusumuna iliskin; hangi hareket
BY 9 sirasinda  oldugu,  makinanin, hangi C51 14 p1
| zamanlarda ikaz verdigi gibi konularda genel| '
bilgilendirme yapar.
BY. 10| Kabin i¢i temizligini yapar. C.6.1 15 P1
' C.6.2 '
By 11| Kule mekanik kilidinin kilitli olup olmadigim 21 P1
| kontrol eder, kilitli degilse kilitler. D.11 '
BY.12|Boom kanca yiiksekligini ayarlar. D12 2.1 P1
BY.13|Ving destek ayaklarini toplar. D13 2.1 P1
Isaret¢i ile olan iletisimsizlik durumunda
BY.14lyiiriiyiisii  durdurarak iletisim/mesaj tekran| 5o 4 2.1 P1
ister. B
BY 15 Acil durumlarda diger gorevlilerin ikazlarina 51 P1
uyar. D.2.5
BY 16 Aldig1 isaret ve uyarilara gore yuriyisi 21 p1
durdurur. D.2.6
Yiiriiyisiin durdurulmasina neden olan uyari
BY.17|gerekgesi hakkinda ikaz veren| o7 2.1 P1
gorevliden/kaynaktan bilgi alir. o
BY 1g/Calisma sahasinin durumuna gore yiikin 29 P1
indirme ve kaldirma mesafe ayarin yapar. D31
BY.19|Mobil vincin orta merkezini yiikiin orta D 3.2 2.2 P1
merkezine hizalar. o
Boom uzunlugu ve agisini, ¢alisma yarigapini
BY.20|ve emniyetli kaldirabilecegi yiik miktarina 2.2 P1
.. ) D.3.3
gore makinay1 konumlandirir.
Isaret¢i yardimiyla mobil vincin destek
BY 21|ayaklarnm konuslandirilacag: yerin kontrol 23 P1
uni yapar. D41
Yiiksiiz bekleme gerektiren durumlarda mobil
BY.22/|vinci yiikiin kaldirilacagi veya indirilecegi 2.4 P1
platforma paralel hale getirir. D51
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uws [ Yeerni
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi I.l.g.l.h Basarim Degerlendirme Araci
Boliim P
Olgiitii

BY 23 Yiiksiiz halde beklem_e _yaparken, makineyi 24 p1
park pozisyonuna getirir. D.5.2
Ykl halde iken hicbir bicimde bekleme

BY.24 yapmaz. D.5.3 24 Pl
Kisa mesafe yer degisikliklerinde destek

BY.25|ayaklar1 yar1 agik pozisyonda isaretci D6.1 2.5 P1
yardimiyla vinci yiiriitiir. o

BY 26/Konum degisikliklerinde destek_ aygklnar‘%n} o5 P1
toplayarak isaretci yardimiyla vinci yiiriitiir. D.6.2

BY 27 Operasy_on/ is"s'(.)n"unda makineyi belirlenen D71 26 P1
park yerine gotiiriir.

BY .28 Mal_<ineyi talima_tl_na uygun sekilde park D72 26 P1
pozisyonuna getirir.
Makinenin kabin ici sistemlerini

BY.29 talimatlarindaki islem sirasina gore kontrol D.7.4 2.6 P1
edr.

BY 30/Yzun siir"eli (jepolamadg mal_<ineyi destek D81 27 P1
ayaklar1 lizerinde diiz bir zemine park eder.

BY .31 Yaf;r ve yakit ikmallerini yapar, gres D.8.2 27 P1
yaglamasini yapar.
Paslanmay engelleyici yag kullaniimasin

BY.32|saglar (hidrolik silindir piston kollar1 v.b D.8.3 2.7 P1
yerlerde). o
Akii kutup baslarinin sokiilmesi, akiiniin

BY.33|yalitkan bir malzeme ile kaplanmas: ve depoya D84 2.7 P1
alinmasin saglar. o
Uzun siireli depolanmaya alinmis mobilvinci

BY 34 'Eekrar .i'sletmeye hazir hale getirilmesinden 28 p1
once tim bosaltma tapalarin: agarak su ve D.8.8
tortularini bosaltir.
Seviye kontrol tapa veya kapaklarini agarak

BY.35|seviye kontrollerinin yapilmasi, eksilmis D.8.9 2.8 P1
stvilarin tamamlanmas iglemini yapar. o
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13UY0172-3/A4 MOBILVINC ILE YUK KALDIRMAK VE INDIRMEK YETERLILIK

BiRiMi

1 YETERLILIK BiRiMi ADI Ving ile Yiik Kaldirmak ve indirmek
2 REFERANS KODU 13UY0172-3/A4
3 SEVIYE 3
4 KREDIi DEGERI

A)YAYIN TARIHI 20/11/2013
5 B)REVIZYON NO 00

C)REVIZYON TARIHI -
6 YETERLILIK BIRIMINE KAYNAK TESKIiL EDEN MESLEK STANDARDI

Mobil Ving Operatorii (Seviye 3) Ulusal Meslek Standardi - 11UMS0175-3

7 OGRENME CIKTILARI

Ogrenme Ciktisi 1: Vinci Yiik Elleclemeye Hazirlar.

Basarim Olciitleri
1.1: Operasyon/Is baslama onaylarini takip eder.
1.2: Isaret¢inin yonlendirmesini takip eder.
1.3: Yiikiin halat veya kancaya sabitlenmesini saglar.

Ogrenme Ciktisi 2: Yiikii Belirlenen Alana Tasir.

Basarim Olgiitleri
2.1: Yiikiin inecegi yeri kontrol eder.
2.2: Yiiki kaldirir. Mayna yapar.
2.3: Yiikle dontis yapar.
2.4: Yikli halde bekleme yapar.
2.5: Yiki indirir mayna yapar.

8 | OLCME VE DEGERLENDIiRME

8 a) Teorik Sinav

(T1) Bu birim kapsaminda en az 20 soruluk 4 segenekli ¢oktan segmeli test ve bosluk doldurma sorularini
iceren yazili smav uygulanmali ve aday tarafindan en az %75 basar1 saglanmalidir. Soru bas1 ortalama siire
1,5-2 dakika olarak ongoriilmelidir. Sinav sorulari, teorik sinav kapsaminda 6l¢iilmesi 6ngoriilen ve EK 2’de
yer alan BG-Bilgi Kontrol Listesinin bilgi boliimiinde belirtilen tiim ifadeleri Olgebilecek sekilde
tasarlanmalidir.

8 b) Performansa Dayali Sinav

(P1) Yaptig: is ile ilgili performansa dayali siav, Ek 2’de yer alan BY-Beceri ve Yetkinlik Kontrol
Listesi dikkate alinarak yapilacaktir. Sinavdan en az %85 basar1 saglanmalidir. Uygulama sinavi (P1)
ile Olclilmesi Ongodriilen basarim OSlgiitlerinin tamami s6z konusu smav ile Olgiilmelidir. Adayin
yapilacak islem i¢in verilen siireyi agmamasi gerekir.
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8 ¢) Olcme ve Degerlendirmeye iliskin Diger Kosullar

Adaym s6z konusu birimden basarili sayilmasi i¢in T1 ve P1 smavlarinin her ikisinden de basaril
olmas1 gerekir. Sinavin tamamindan veya her hangi bir boliimiinden basarisiz olan aday basarisiz
oldugu boliimden/bdliimlerden bir yil icerisinde tekrar sinava girebilir. Bir yil igerisinde bu hakkini
kullanmayan ya da kullandig1 halde basarisiz olan kisilerin belge sahibi olmalar1 igin tekrar her iki
sinava birden girmesi gerekmektedir. Adayin bir yil igerisinde girmis oldugu sinavdan {ist {iste iki
kez basarisiz olmasi durumunda yeni smav hakki elde edebilmek i¢in Ek 13UY0172-3/A4-1’de
belirtilen siire ve igerikte mesleki egitim programlarina devam etmesi gereklidir.

YETERLILIK BIRIMINI GELISTIREN | ; -

Y KURUM/KURULUS(LAR) INTES - DSI

10 YETERLILIK BIRIMINI Insaat Sektor Komitesi
DOGRULAYAN SEKTOR KOMITESI 3
MYK YONETIM KURULU ONAY

11 AT s AT 20/11/2013 — 2013/98

YETERLILIiK BiRiMi EKLERI

EK 13UY0172-3/A4-1: Yeterlilik Biriminin Kazandirilmasi igin Tavsiye Edilen Egitime
Iliskin Bilgiler

Bu birimin kazandirilmasi i¢in en az 32 saatlik ve asagida tanimlanan egitim igerigine sahip
bir egitim programinin tamamlanmasi tavsiye edilir.

A) MAKINANIN UYGULAMALI KULLANILMASI ( 20 SAAT )

1) Motoru Calistirma ve Ise Hazir Hale Getirme

2) Destek Ayaklarini Toplama ve Yiiriiyiis Pozisyonuna Getirme
3) Kumanda Kollar1 ve Atagmanlarin Kullanma

4) Yiki kancaya Sabitleme

5) Yiiki Vira Yapmak Kaldirma

6) Yiiki Mayna Yapmakindirme

7) Yiik ile Bekleme ve Kule Doniis Yapabilme

8) Yiikiin Tasinmasi

9) Yiikiin Cinsine ve Degisik Arazi Sartlarina Gore Yiikleme Calismalar
10) Yiiriiytis, Durdurma ve Park Etme

11) Makinanin Karayolunda Giivenli Kullanilmasi

12) Makinanin Karayolunda Giivenli Taginmasi

13) Yakit Alimi ve Yakit Istasyonu Emniyet Kurallari

B) CEVRE ILISKISI (12 SAAT)

1) Bakim ve Ikmal Sonrasi Olusan Atiklarin Uygun Depolanmasi

2) Dokiilecek, Tasacak, Tozacak Sekillerde Yiik Yiiklemenin Cevreye Zararlari
3) Makina Kullaniminda Yakit Tasarrufu Saglamaya Y 6nelik Uygulamalar

4) Makinanin Verimli Kullanimi

5) Yiikleme Sirasinda Ekolojik Dengenin Korunmasi
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EK 13UY0172-3/A4-2: Yeterlilik Biriminin Ol¢gme ve Degerlendirmesinde Kullanilacak
Kontrol Listesi

a) BILGILER
U | esy
leili Birimi | Degerlendirme
No Bilgi ifadesi S| Bagarim Aracl
Bolim | - .. .
Olgiitii
Yiikiin 6zelligine gore, giivenlik sertifikali halat,
BG.1 |overframe, sapan ve spreader gibi ekipmanlarin 13 T1
halata/kancaya takilmasinm saglamasi gerektigini E.3.2
aciklar.
Sapanla yapilan operasyonlarda /calismalarda;
BG.2 | sapancinin sapanlari halat/kanca veya tizerindeki 13 T1
" | ekipmana takmasim  saglamasi  gerektigini| E.3.3 '
aciklar.
BG.3 | Kontrol ve dengeleme sonuglarina gore kaldirma 29 T1
islemini gergeklestirmesi gerektigini agiklar. E.4.5
BG.4 | Yikii talimatlara uygun giivenli yiikseklikte 29 T1
kaldirmas1 gerektigini agiklar. E.4.6
Sahaya indirilen vyiiklerin konacagi yerin,
BG.5 | Malzeme givenligini tehdit edecek maddelerin 21 T1
" | olup olmadigini  kabinden kontrol etmesi| E.6.3 '
gerektigini agiklar.
BG.6 | Mobil vincin vyiiki askida iken bekleme 24 T1
yapmamasi gerektigini agiklar. E9.1
BG.7 | Yuklii halde bekleme zorunlulugunda, yiikii yere 24 T1
birakarak bekleme yapmasi gerektigini agiklar. E.9.2

b) BECERI VE YETKINLIKLER

UMS Yet_et_’lll.lk ) .
ileili Birimi | Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi S Basarim Araci
Bolim | - . .
Olciitii
BY 1 | Isaretgi ile iletisime gecerek 11 P1
operasyona/calismaya baslamasi E.1.2
Yiikiin goriilemedigi yerde isaret¢inin el veya
By 2 | telsiz ile yaptigi yonlendirmelere gore ilgili 12 P1
atasman manevralar1 yaparak kancayr yiikiin E21
baglant1 noktasina Konuslandir.
BY 3 Isaret¢inin  komutu ile kanca halat boslugunu 1.2 P1
alir. E.2.2
BY 4 Isaret¢inin komutu ile kontrollii sekilde yiikii 1.2 P1
kaldirir. E.2.3
BY 5 | Boom hareketleri ile yiikle vincin uzakligim 1.3 P1
ayarlar. E.3.1
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UMS Yet_el_flll_lk ) _
ileili Birimi | Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi ..g.. Basarim Araci
Bolim | .- . .
Olgiitii
Yiikiin 6zelligine gore, giivenlik sertifikali halat,
BY.6 | overframe, sapan ve spreader gibi ekipmanlarin E32 1.3 P1
halata/kancaya takilmasini saglar. e
Sapanla yapilan operasyonlarda /c¢alismalarda;
BY.7 | sapancinin sapanlari halat/kanca 1.3 P1
L A 5 E.3.3
veya iizerindeki ekipmana takmasini saglar.
Isaretci yonlendirmesine gore
halat/kancaya bagli  sapanlar, yiik
BY.8 iizerinde daha onceden belirlenmis E.3.4 13 Pl
baglama noktalarina getirir.
Sapancinin yiikii vincin halat/kanca baglamasini
BY.9 saglar. E35 1.3 P1
Sapancinin  yiilk  ¢evresinden  emniyetli
mesafede ayrildiktan sonra, isaretgi komutlar
BY.10 ile sapan halat bosluklarini dengeleyerek E.3.6 1.3 P1
halat/kanca ile yiikiin dengesini kontrol eder.
Isikli ikaz sisteminde, asir yiik ikaz gostergesini
BY.111 \ontrol eder. E41 2.2 P1
Kontrollii hareket ederek yiikii bulundugu
BY 12| Yerden vyavasca kaldirarak agirlik, denge 29 P1
kontrolii yapar. E.4.2
BY.13| Kontrol ve dengeleme sonuglarina gore kaldirma 29 P1
islemini gergeklestirir. E.4.5
BY 14| Yukii talimatlara uygun giivenli yiikseklikte 29 P1
kaldirir. E.4.6
Kaldirma esnasinda tespit ettigi, kaldirma agirlik
BY.15 Ii_mi_ti_ni ge¢mis yiikkii kaldirmaz ve  amirine Ed47 2.2 P1
bildirir.
Yikii giivenli mesafeye kaldirdiktan sonra
BY.16| yiikiin indirilecegi yer yoniinde vinci E51 2.3 P1
kontrollii bir sekilde dondiiriir. o
BY.17| Dondiirme esnasinda yiikii herhangi bir arag ya 23 P1
da insan iizerinden gegirmez. E.5.2
Boom hareketleri ile yiikiin havada/
BY.18| askidaki salinimini en diisiik seviyeye E53 2.3 P1
getirerek inecegi yerin hizasina getirir. o
BY.19| Yikiin inecegi yerin giivenli ve bos oldugunu 21 P1
kontrol eder. E.6.1
BY .20 Yiikleme/Bosaltma sirasinda, kabinden gordiigii 21 P1
hasarlar: yetkiliye bildirir. E.6.2
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Yeterlilik
LIJINIII? Birimi | Degerlendirme
No Beceri ve Yetkinlik ifadesi ..g.. Basarim Araci
Bolim | .- . .
Olgiitii
Sahaya indirilen yiiklerin konacag: yerin,
BY 21| Malzeme  giivenligini  tehdit  edecek 21 P1
maddelerin  olup olmadigin1  kabinden E.6.3
kontrol eder.
Yiikiin indirlecegi aracin konumunun
BY.22 uygunlugunu kontrol eder. E.7.1 21 Pl
Yikiin indirilecegi ara¢ uygun konumda
BY.23| degilse, vincin ikaz sistemiyle aracin uygun E79 2.1 P1
konumda hiza almasini saglar. o
Araca/ yere hizalanan yiikii diisiik hizla kontrollii
BY.24| sekilde hedeflenen yere talimatlara uygun sekilde E8.1 2.5 P1
indirir. o
BY 25| Isaretciden yiikiin uygun sekilde yerlestirildigi 25 p1
bilgisini alir. E.8.2
Sapanli yiiklerde birakilan yiikiin sapanci
BY.26| vasitasiyla vingten ayrildiginin isaretciden E86 2.5 P1
teyidini alir. -
BY.27| Vincin yiikii askida iken bekleme yapmaz. E91 2.4 P1
BY.2g| Yikli halde bekleme zorunlulugunda, yiikii yere 24 P1
birakarak bekleme yapar. E.9.2

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2013 33



13UY172-3 Mobil Ving Operatorii Ekler Yayin Tarihi:20/11/2013 Rev. No:00

YETERLILIiK EKLERI
EK 1: Yeterlilik Birimleri

13UY0172-3/A1 1SG ve Is Organizasyonu

13UY0172-3/A2 Mobil Ving Makinesine Iliskin Kontroller

13UY0172-3/A3 Mobil Vinc’in Konumlandirilmasi ve Giinliik Kontrolii
13UY0172-3/A4 Ving Ile Yiikii Kaldirma, indirme, Yiikleme, bosaltma (Ellegleme)

EK2: Terimler, Simgeler ve Kisaltmalar

ANTIFRIZ: Radyatorde bulunan sogutma sivisinin donma derecesini diisiiren, kaynama
derecesini ylikselten ve korozyonlara karsi koruma saglayan sivi karigimini,

BOMEMETRE: Motor sogutma sivisinin yogunlugunu 6lgmek icin kullanilan aleti,

BOSALTMA TAPALARI: Yag karteri hidrolik deposu ve yakit depolarini bosaltmak i¢in
depolarin alt kismindaki metal yada plastik tapay1,

CER DIiSLILERI: Paletli Makinelerde Hiz diisiiriip tork artiran disli grubunu,

COMMON RAIL: Dizel motorlarda kullanilan tutuculu piiskiirtme veya ortak boru anlamina
gelen yakit enjeksiyon sistemini,

EGZOZ MANIFOLDU: Motorun yanma odasinda yakilan yakit ve hava karisimini disarrya
¢ikaran silindir kapagina bagli olan motor pargasini,

ELEKTROLIT: Saf su ile siilfirik asit karisimin,

EMME MANIFOLDU: Havay1 veya hava-yakit karigimini silindirlere ulastiran ve silindir
kapagina bagli olan motor parcasini,

DIREKSIYON SiSTEMI: Lastik tekerlekli is makinelerinin direksiyona kumanda edilerek saga
veya sola yonlenmesini saglayan sistemi,

FILTRE: Siv1, hava, yag, yakit ve gazlarin igerisinde bulunan asindirici maddelerden
temizlenmesini saglayan siiziiciiyi,

GRES YAGI: Madensel tuzlar ile madensel sabunlarin karigtirilmasindan elde edilen kati
yaglayani,

GRESORLUK: Hareketli pargalarin yaglanmasina yardime1 olan aparatini,

HIDROMOTOR: Basingl hidrolik yag ile ¢alisan, hidrolik enerjiyi mekanik enerjiye ceviren
devre elemanini,

HIDROLIK POMPA: Kendilerini tahrik eden mekanizmalar tarafindan iletilen enerjiyi hidrolik
calisma enerjisine ¢eviren devre elemanini,

HIDROLIK SISTEM: Basingh akiskanim sahip oldugu hidrolik enerji ile dogrusal, dairesel ve
agisal hareket elde etmek i¢in diizenlenen sistemi,
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BOOM: Mobil vinglerde ana sase ve tambura bagli halatlarin makaralarla {izerinden gectigi
kaldiric1 aksamu,

C KANCASI: Dairesel formda, ¢ seklinde ucu acgik kogaya takilan, Yiikiin baglandig
kaldirma elemanin1

ELLECLEME: Kaldirma, indirme, yiikleme, bosaltma, aktarma, istifleme ve yigma
islemlerini

ISCO: Uluslararas1 Standart Meslek Siniflamasini,
ISG: Is Saglig1 ve Giivenligini,

JOYSTICK: Vingte,boom yatma, boom dikme, asagi, yukari, sag, sol, kendi ekseninde
doniis hareketleri ile vincin yiiriitiilmesini saglayan kumanda kolunu,

KIiSISEL KORUYUCU DONANIM (KKD): Calisan, yiiriitiilen isten kaynaklanan, saglik
ve giivenligi etkileyen bir veya birden fazla riske karsi koruyan, c¢alisan tarafindan giyilen,
takilan veya tutulan, bu amaca uygun olarak tasarimi yapilmis tiim alet, arag, gere¢ ve
cihazlari,

LASTIiK HAVA BASINCI: Lastik tekerli is makinelerinin lastiklerinin ¢alisma basimcin,

PERIYODIK BAKIM: Arizalari biiyiimeden 6nlemek suretiyle makineleri isler vaziyette tutan
ve bu suretle istihsali artirarak ekonomi temin eden koruyucu bakim hizmetlerini,

PERIYODIK BAKIM KARTLARI: is makinesinin 6zelliklerinin, yapilan periyodik
bakimlarin, arizalarin, arizanin kim tarafindan nasil giderildiginin vb. kayitlarinin yapildigi
formlardan olusan kart ya da kartlari,

SIZDIRMAZLIK ELEMANI (ORING): Hidrolik devrelerdeki sivanin yiiksek basing altinda
calismasindan dolayr devredeki sizintilar1 engelleyen pargayi,

SANZIMAN: Aracin ileri Geri yiiriimesine ve hizinin secilmesine olanak saglayan aktarma
elemanini,

MOTOR HAVA SISTEMI: Motor Iginde Yakitin Yanmasi Igin Thtiyag Duyulan, Temiz ve
Yeterli Miktarda Havayr Temin Edilmesini Saglayan Sistemi,

MOTOR SOGUTMA SiSTEMI: Motorun calisma 1sisinda tutulmasini saglayan, ayrica
sanziman ve hidrolik sistem gibi diger sistemlerin sogutulmasina yardimci olan sistemi,

MOTOR YAGLAMA SiSTEMIi: Motorda siirtiinme ve agintilarin en aza indirilmesi, motor
pargalarinin yaglanmasini saglayan sistemi,

MOTOR YAKIT SISTEMI: Belirli zamanda ve belirli miktardaki yakit1 silindirlere ulastiran ve
motorda yakilmasi i¢in hazirlanmasini saglayan sistemi,

LIMIT-SWITCH: (Smnir Salteri) Sonlandirma emniyet sensoriinii,

MAYNA: Bir yiikii asag1 indirmek i¢in verilen komutu
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CALISMA SAATI: s makinesinin operasyonel briit ¢alisma siiresini,
OPERATOR: is makinelerini kullanan ehliyetli ve vasifli eleman,

SAPAN: Baglayarak yiikii kaldirmaya yarayan Bez Yada Celikten imal Edilen ve iizerinde
yiik kapasitesi belli olan kaldirma donanima,

SAPANCI: Sapan kullanan (sapan baglayan ve ¢dzen) yiikiin giivenli olarak kaldirilmasina
yardimci1 olan elemant,

SAPLAMA: Civata tiirii sase baglant1 ekipmanini,
TAMBUR: Halatin saril1 oldugu yivli merdaneyi,

VINC: Bir yiikii; her tirlii insaat ve iretim alam arasinda kaldirarak tasiyabilen is
makinesini

VIRA: Bir yiikii yukar1 kaldirmak igin verilen komutu

UMY Ulusal Mesleki Yeterliligi

ifade eder.

EK3: Meslekete Yatay ve Dikey Ilerleme Yollari

Ilave alan bilgi, beceri ve yetkinlikleri edinerek diger operatdr mesleklerinin mesleki yeterlilik
belgesi alma imkani1 bulunmaktadir.

EK 4: Degerlendirici Olgiitleri

Smav ve Belgelendirme Merkezi Olgme Degerlendirme biriminde, degerlendirici olarak
gorev alacak kisiler Mobil Ving Operatorii Ulusal Yeterliliginde yer alan 6grenme ¢iktilarina
sahip olmalidir. Bu grupta gorev yapacak kisilerin asagidaki 6zelliklerden en az birine sahip
olmas1 beklenmektedir.

Makine Miihendisi olup en az 5 yil is makineleri alaninda deneyim sahibi olmak.

Makine Teknik 6gretmeni olup en az 6 yil is makineleri alaninda deneyim sahibi olmak.
Makine Teknikeri olup en az 7 yil is makineleri alaninda deneyim sahibi olmak.

Gecerli mevzuata uygun olmak kosuluyla MYK Mesleki Yeterlilik Belgesine sahip olup
Mobil Ving Operatorliigi islerinde en az 10 yil stireyle ¢alismis olmak.

Yukaridaki 6zelliklerden en az birine sahip olan ve 6l¢me ve degerlendirme siirecinde gorev
alacak degerlendiricilere; ilgili alanda yetkilendirilmis kuruluslar tarafindan mesleki yeterlilik
sistemi, kisinin gorev alacag: ulusal yeterlilik(ler), ilgili ulusal meslek standart(lar)1, dlgme-
degerlendirme ve 6lgmedegerlendirmede kalite glivencesi konularinda egitim saglanmalidir.
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